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2. POMIARY

2.1. Wyznaczanie charakterystyk obciazenia silnika klatkowego

N OB iN

Schemat potaczen do bomiaréw charakterystyk obciazenia silnika klatkowego

Pomiaru charakterystyk obcigzenia nalezy dokonac dla:
- potaczenia uzwojen stojana badanego silnika klatkowego w tréjkat,
- potlaczenia uzwojen stojana badanego silnika klatkowego w gwiazde¢

I) Przy potaczeniu uzwojen w tréjkat nalezy kolejno:

1 - przetacznik Y/ A ustawi¢ w potozeniu 0,
2 - wilaczy¢ zasilanie — wytacznik W.

3 - wylacznik W, ustawi¢ w potozeniu 0,

4 - przetacznik Y/ A ustawi¢ w potozeniu A.

Silnik zostaje uruchomiony przy pofaczeniu uzwojenia stojana w tréjkat. Silnik jest
zasilany obnizonym napigciem tréjfazowym o wartosci 130/76V.

Po uruchomieniu silnika i zamknigciu wyltacznika W, nalezy ustali¢ obciazenie,
zmieniajac odpowiednio rezystancj¢ wzbudzenia Rw (przy stalej rezystancji R). Pomiary
charakterystyki obciazenia wykonuje si¢ zmniejszajac stopniowo obciazenie pradnicy.

Ostatni pomiar powinien zosta¢ dokonany przy pracy silnika w stanie jalowym
(moment obciazenia réwny zero — wytacznik W, otwarty).

Dla danego punktu pomiarowego nalezy zanotowac¢ w tabeli I wartosSci:

U, I - napigcia i pradu silnika indukcyjnego,

+P; #P, - mocy elektrycznej (w ukfadzie Arona),

n - predkosci obrotowej watu silnika indukcyjnego,
U, L - napigcia 1 pradu pradnicy.

Wyniki pomiaréw nalezy wpisa¢ do tablicy 1.



Tablica 1. Uzwojenie stojana polaczone w tréjkat

Lp. Pomiary Obliczenia
U I +P, +P, n U, I; P P; | Mope n (o) S
V | A| W W [ Obr/| V AW |W | Nm| % - %

min.

1

2

3

4

Dokonujac obliczen nalezy korzysta¢ z zaleznosci:
- moc pobierana z sieci P=+P;+P, [W],
- moc na wale silnika indukcyjnego P;= U;I; + APcy + APpe+ AP,
gdzie:

- APcy=I 12R,b — straty w uzwojeniach pradnicy hamowniczej;( R;,=0,7%),
- APg, — straty w zelazie pradnicy; (4APr.=30W)
- 4P, - straty mechaniczne pradnicy; (4P,,=20W)

- moment obcigzenia M,,. =9,55 P3/n [Nm]; n [obr/min]

- sprawno$c¢ silnika indukcyjnego #=P3/P,

wspotczynnik mocy cosgp= P
3ur

n—n

- poslizg s%= 100%
n
Na podstawie otrzymanych wynikéw wykresli¢ charakterystyki P, P53, n,, coso, n, I,

S:f(lv[obc) .



II) W celu uruchomienia silnika klatkowego, ktérego uzwojenie stojana potaczone jest
w gwiazdg nalezy:
1 - przetacznik Y/ A ustawi¢ w potozeniu 0,
2 - wlaczy€ zasilanie silnika — wylacznik W,
3 - przetacznik W, ustawi¢ w potozeniu 0,
4 - przetacznik Y/ A ustawi¢ w potozeniu Y.
Pomiary nalezy wykona¢ analogicznie jak dla punktu II.
Wyniki pomiaréw nalezy wpisa¢ do tablicy 2.

Tablica 2. Uzwojenie stojana potaczone w gwiazdg

Lp. Pomiary Obliczenia
U 1 +P, +P, n U; L P P; | Mobe n cosQ | s
\" A \W W [Obr/| V AW | W/ |Nm| % - %

min.

1

2

3

4

Na podstawie otrzymanych wynikow wykresli¢ charakterystyki P, P3, #n, cosp, n, I,
S:f(Mobc)'

Uwaga: Charakterystyki nalezy wykreslic w ten sposob, aby na jednym wykresie
znajdowaty sie krzywe tych samych parametrow, ale dla dwoch wariantow potqczen
uzwojenia stojana (w A i Y).



2.2 Wyznaczanie charakterystyk obciazenia silnika pierscieniowego
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Schemat potaczen do pomiaréw charakterystyk obciazenia silnika pierscieniowego

W celu uruchomienia indukcyjnego silnika pierscieniowego wraz z pradnica hamownicza
nalezy kolejno:
1 - wilaczy¢ zasilanie silnika indukcyjnego - napigcie tréjfazowe 380/220V -
wytacznik W, zamknigty,
2 - wiaczy¢ zasilanie obwodu wzbudzenia pradnicy - napigcie = 220V —
wylacznik W, zamknigty,
3 - odpowiednie obciazenia ustali¢ regulujac opornik Ry 1 Ry
Pomiary nalezy przeprowadzi¢ dla r6znej wartosci rezystancji dodatkowej wtaczonej w
obwdd wirnika silnika indukcyjnego, regulujac opornik R;.
Dla danego punku pomiarowego nalezy zanotowac¢ wartos$ci:
- U, I — napigcia i pradu silnika indukcyjnego,
- Py - mocy elektryczne;,
- n— predkosci obrotowej watu silnika indukcyjnego,
- Mg, — momentu obciazenia (masa odwaznika — 5kg)
Wyniki pomiaréw nalezy wpisa¢ do tablicach 3, 4, 5, odpowiednio dla nastawienia
opornika R;, w pozycje ,,6”,,,371,,0”



Tablica 3 (R, w pozyciji ,.,6”) R.=0.

L.p. Pomiary Obliczenia
U I; Py n Mobe Ps Puz n S
A% A W | obr/min Nm W \%% - %
1.
2.
3.
Tablica4 (R, w pozycji ,,3”) R,=0.56Q
L.p. Pomiary Obliczenia
U Il P1 n Mobc P3 PUZ n S
A% A \%Y% obr/min Nm W \%% - %
1.
2.
3.

Tablica 5 (R, w pozycji ,,07) R=1,23 O

L.p. Pomiary Obliczenia
U 11 P1 n Mobc P3 PUZ T] S
A% A W obr/min Nm \%Y% \%% - %
1.
2.
3.

Dokonujac obliczen nalezy postugiwac zaleznosciami:
moc pobierana P;=3P; [W],
moc oddana P,;= 0.105 M. n [W],

P
sprawnos¢ n=P,;/P3; wspo6tczynnik mocy cosp= (73
3U1,
n—n

poslizg s% = 100%.

n
Na podstawie otrzymanych wynikow obliczen nalezy wykresli¢ charakterystyki:
n:f(Mobc); Puz:f(Mobc): I]:f(Mobc)’ COS(”:f(Mobc)’ ﬂ:f(Mobc)’ S:f(Mobc)~
Uwaga: Charakterystyki nalezy wykreslic w ten sposob, aby na jednym wykresie
znajdowaty sie krzywe tych samych parametrow, ale dla trzech roznych wartosci rezystancji

R, wtqczonej w obwod wirnika.
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