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1. Pomiary laboratoryjne
2.1. Schemat ukladu pomiarowego

Badane sa charakterystyki eksploatacyjne alternatora typu A 12 M 124/12/42. Na rys 1
przedstawiono schemat blokowy i uktad potaczen do wyznaczania charakterystyk eksploatacyjnych.

a) Schemat blokowy
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Rys.1. Schemat elektryczny uktadu do pomiaru charakterystyk alternatora;

a) schemat blokowy uktadu zasilania,  b) schemat wlaczenia przyrzadéw
i urzadzen do obwodéw wzbudzenia i obcigzenia alternatora: A2, V 1 - amperomierz,
woltomierz w obwodzie obcigzenia alternatora, Ro - rezystor regulowany obciazenia, W2 -
wylacznik w obwodzie obciazenia,
Al, R1, W1 - amperomierz, rezystor regulowany i wytacznik w obwodzie wzbudzenia,
I - akumulator w obwodzie alternatora, lub zasilacz,
2 - regulator obrotéw - falownik firmy OMRON,
3 - silnik elektryczny indukcyjny z dod. wentylatorem chtodzenia 4 - alternator,
5 - pomiar predkosci obrotowej alternatora (czujnik indukcyjny i przetwornik z
wyswietlaczem cyfrowym),
6 - stycznik jednofazowy do zataczania napigcia 220 V ~
7 — przektadnia pasowa,

Alternator jest napgdzany silnikiem elektrycznym tréjfazowym, a jego predkos¢ obrotowa jest
regulowana falownikiem 3G3JV japonskiej firmy OMRON( przemiennik czgstotliwosci) ., ktérego
instrukcja obstugi znajduje si¢ na stanowisku badawczym
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3.2. Wyznaczenie charakterystyki elektromechanicznej alternatora

Po uruchomieniu stanowiska , wytacznik Wi - wtaczony, wytacznik W2 -wytaczony. Nalezy
zwigkszy¢ predkos¢ obrotowa alternatora do takiej wartosci, kiedy napigcie na zaciskach maszyny
osiagnie warto$¢ 18 V.

Wyniki badan zapisa¢ nalezy w tablicy 1, zmniejszajac predkos¢ obrotowa alternatora. Rezystor R] -

wylaczony.
Tablica 1.
Lp n If U Io
-- Obr/min [A] [V] [A]
1
2
3
4
5
6
7

W tablicy 2 notuje si¢ wyniki badan przy wtaczonym wytaczniku W2 i statym pradzie obciazenia 10A.
Tablica 2.
Lp n If U Io

- Obr/min [A] [V] [A]

NN B ([N

W tablicy 3 notuje si¢ wyniki badan przy wlaczonym wytaczniku W2 i pradzie obciazenia 15A

Tabela 3
Lp n If U Io
-- Obr/min [A] [V] [A]
1
2
3
4
5
6
7

3.3. Wyznaczenie charakterystyki obciazenia (pradowo-predkosciowej).



Po uruchomieniu stanowiska wylacznik Wi - wlaczony, W2 - wytaczony.

Nalezy zwiekszy¢ predkos¢ obrotowa do warto$ci, przy ktérej napigcie na zaciskach osiagnie warto$¢ 15
V. Wiaczajac wylacznik W2 nalezy zwigkszac predkos¢ obrotowa alternatora utrzymujac stata wartos¢
napig¢cia na zaciskach, rowna 15 V. Rezystor R1 wytaczony. Wyniki badan nalezy notowac w tablicy 4.
Tablica 4.

Lp n If U Io
- Obr/min [A] [V] [A]

- NIV R SR SR

.3.4. Wyznaczenie charakterystyk regulacyjnych.

Po uruchomieniu stanowiska wylacznik W1 - wiaczony, W2 wytaczony.
Nalezy zwigkszac predkos$¢ obrotowa alternatora tak, aby przy odpowiedniej wartosci pradu wzbudzenia
(regulowany regulator R1) napigcie na zaciskach alternatora miato stalag wartos¢ rowna 15 V.
Wyniki badan nalezy notowac w tablicy 5.

Tablica5
Lp n If U Io
-- Obr/min [A] [V] [A]
1
2
3
4
5
6

W tablicy 6 notuje si¢ wyniki badan przy wtaczonym wytaczniku Wi i pradzie obciazenia 8,5 A.

Tablicab
Lp n If U Io
-- Obr/min [A] [V] [A]
1
2
3
4
5
6

Na podstawie wynikéw pomiaréw narysowac charakterystyki: U,E = f(n) dla lo=const i Rf=const,
Io =f(n) dla U=consti If =f(n) dla U=Un = consti Io = const



