Rozklad zajeé,

Wydziat SiMR
Semestr: 6 (letni)

rok akad. 2025/2026
studia stacjonarne

rok st. Il

3.1 Inzynieria Mechniczna
Spec;j.Silniki spalinowe

3.1 Mechatronika Poj. i Masz.
Rob. specj. Pojazdy

3.1 IPEH Pojazdy Ekologiczne

3.1 IPEH Pojazdy Autonomiczne

8:15-9:00

9:15 - 10:00

Podstawy diagnostyki
(laboratorium)
salal.2 IIps.

Podstawy diagnostyki
(wyktad) sala 2.12 Ip.s.

Poktadowa diagnostyka
pojazdow (laboratorium)
salal.1/3.1 Il ps.

Podstawy diagnostyki
(wyktad) sala 2.12 Ip.s.

Podstawy metody
elementow skorczonych
(laboratorium) sala 4.3
I p.s.

Podstawy diagnostyki
(wyktad) sala 2.12 Ip.s.

Nawigacja pojazdami
autonomicznymi (laboratorium)
sala 4.8 Il p.s.

Podstawy diagnostyki
(wyktad) sala 2.12 Ip.s.

10:15 - 11:00

Zaawansowane sterowanie napedami elektrycznymi i

Systemy wizjne robotow Podstawy metody elementéw

Pomiary wielko$ci dynamicznych (wyklad) Poktadowa diagnostyka pojazdow (wyktad) hybrydowymi (wyklad) mobilnych (wyklad) sala skoﬁt.:zonych
sala 0.3 sala 3.11 sala 3.8 3.6 Ips (laboratorium) sala 4.3
11:15 - 12:00 : oo Tl ps.
X . . Podstawy metody , Podstawy metody Podstawy diagnostyki Podstawy metody L
ﬂ 12:15 - 13:00 Pomiary wielko$ci dynamicznych (laboratorium) elementow skonczonych Podstawqykglﬁect;)gl): el;memow elementow skoficzonych (laboratorium) elementow skonczonych Systemy wizyjne robotw
y S yc! mobilnych (laboratorium)
sala 0014 (wyktad) sala2.12 . . ) ktad) sala2.12 salal.2 Il ps. (wyklad) sala2.12
< b (laboratorium) sala 4.3 I p.s (wyklad) wy la3.1 11 1
< | 13:15 - 14:00 Tos 3 llps. Tos Tps sala 3.1 1 ps (1 an)
a
(1] . - .
> 14:15 - 15:00 Projektowanie systemow mechatronicznych (projekt) P .
o salad.8 raca Prze] sciowa
o 1 5: 1 5 = 1 600 Praca Przejsciowa
16:15-17:00
17:15 - 18:00
18:15 - 19:00
19:15 - 20:00
3.1 Inzynieria Mechniczna 3.1 Mechatronika Poj. i Masz. . . c .
.y P . . .J 3.1IPEH Pojazdy Ekologiczne |3.1IPEH Pojazdy Autonomiczne
Spec;j.Silniki spalinowe Rob. specj. Pojazdy
8:15-9:00
Fizyka III (wyklad)
sala 2.5
9:15-10:00
10:15-11:00 Uklady napgdowe pojazdow Diagnostyka ukladow . . . .
(laboratorium) sala 2.9 /0.2 mechatronicznych (lab) Projektowanie napedow elektrycznych i hybrydowych
11'15 = 12'00 IIps. sala 1.2 Il ps. sala 4.8
12:15 - 13:00 o symieria pojazdd i
Uktady hydrauliczne i pneumatyczne (wyktad) Inzynieria pojazd6w elekl:;yjznych i hybrydowych Projektowanie napedow elektrycznych i hybrydowych
E 13:15 - 14:00 sala 3.11 (:ga;l) sala 4.8 (projekt)
m - - - .
(@]
|y 14:15 - 15:00 Mechatronika pojazdéw | Uktad jazdo
. . ! ly napgdowe pojazdow . . .
; (laboratorium) sala 1.2 (laboratorium) sala 3.7/ 0.2 Proj. Napeddw e]ektryc:;gczh llghybrydowyCh (wykiad)
15:15 - 16:00 Lps ps
16:15 - 17:00
17:15 - 18:00
18:15 - 19:00
19:15 - 20:00
3.1 Inzynieria Mechniczna 3.1 Mechatronika Poj. i Masz. . . . .
.y I . . .J 3.1 IPEH Pojazdy Ekologiczne |3.1IPEH Pojazdy Autonomiczne
Speci.Silniki spalinowe Rob. specj. Pojazdy
8:15-9:00 Zaawansowane sterowanie
Jako$¢ w budowie maszyn sala 3.8 napgdami e.lektrycznyn*fl !
hybrydowymi (laboratorium)
9:15-10:00 sala0.014 T p.s.
10:15 - 11:00 - Przekladnie CVT s
. . o Przekladnie CVT st . zekladnie CVT sterowane L . . . .
Niskoemisyjne silniki spalinowe (W) sala 2.1 Praca Przejsciowa ;Teektﬁ (r\l:,i,klad) Sbai:o;/ ;‘ZC elekirycznie (laboratorium) | Nawigacia pojazdami S;t_ osr;::;u/clzrl%'ml (wyklad) sala 48 (
11:15 - 12:00 sala 0.014 Il p.s.
. - . . Lo Inzynieria pojazdow
1 2. 1 5 1 3.00 leFoemlsyJIn%S|llm|k| elektrycznych i Intelig. syst. elektroenerg. (Smart Intelig. syst. elektroenerg.
< 13 15 14 00 spa mO\SA;?;i(lal) p-s. hybrydowych Gird) 1T p. 5.2.19 (Smart Gird) 1T p. s.2.19
[a) a = a ) (laboratorium) sala 0.014
o
X | 14:15-15:00
7] 5 5

15:15 - 16:00

16:15 - 17:00

17:15 - 18:00

18:15 - 19:00

19:15 - 20:00




Rozklad zajeé, Wydziat SiIMR
Semestr: 6 (letni)

rok akad. 2025/2026
studia stacjonarne

rok st. Il

3.1 Inzynieria Mechniczna
Spec;j.Silniki spalinowe

3.1 Mechatronika Poj. i Masz.
Rob. specj. Pojazdy

3.1 IPEH Pojazdy Ekologiczne

3.1 IPEH Pojazdy Autonomiczne

8:15-9:00

9:15 - 10:00

Modele funkcjonalne Modele funkcjonalne
maszyn roboczych

maszyn roboczych < :
(wyklad) sala 3.8 1 p.s. (wazeﬁ'?sfala 31

Przetwarzanie i analiza obrazow (laboratorium)
sala 4.8

Odzyskiwanie energii w pojazdach (wyktad)

sala 2.4

10:15 - 11:00

11:15 - 12:00

Uktady napgdowe pojazdow (W) sala 2.19

Projektowanie systeméw mechatronicznych (proj)
Sala 4.3

Praca Przejsciowa

Odzyskiwanie energii w
pojazdach (laboratorium)
sala 2.4 Il p.s.

12:15 - 13:00

15:15 - 16:00

X Seminarium NAUKOWE
Il'I_J 13:15 - 14:00 sala multimedialna
m . = .
s 14:15 -1
E 115 -15:00 Projektowanie napedéw mechanicznych Mechatronika pojazdéw (wykiad) Projektowanie systemow mechatronicznych (proj)
(&) 15:15 - 16:00 sala 3.3/4.8/1.10 (projekt) sala 3.7 s

16:15-17:00

17:15 - 18:00

18:15 - 19:00

19:15 - 20:00

3.1 Inzynieria Mechniczna 3.1 Mechatronika Poj. i Masz. . . . .
.y P . . .J 3.1 IPEH Pojazdy Ekologiczne 3.1 IPEH Pojazdy Autonomiczne
Spec;j.Silniki spalinowe Rob. specj. Pojazdy
8:15-9:00
Praca Przejsciowa
9:15 - 10:00 Przetwarzanie i analiza obrazow (laboratorium) .
sala 4.8 Praca Przej$ciowa
10:15 - 11:00 Projektowanie silnikow spalinowych
Sala 4.3 (W) ] ]
11:15 -12:00 Przetwarzanie i analiza obrazéw Przetwarzanie i analiza obrazéw Przetwarzanie i analiza Podstawy dlagnoslykl
(wyktad) (wyktad) obrazow (wyklad) (laboratorium)

12:15 - 13:00 Projektowaniesilnikow spalinowych Sala 4.3 lab sala multimedialna I p.s. sala multimedialna I p.s. sala multimedialna I p.s. sala 1.2 I p.s.
ﬁ 13:15 - 14:00 Podstawy diagnostyki
= (laboratorium) Przetwarzanie i analiza obrazow (laboratorium)
< sala 1.2 I p.s. . sala 4.8
a 14:15 - 15:00 Praca Przejsciowa

16:15 - 17:00

17:15 - 18:00

18:15 - 19:00

19:15 - 20:00

Uwagi:

| p.s - | potowa semestru

Il p.s - Il potowa semestru
Kierunek Mechatronika:
Przedmioty do wyboru: Diagnostyka ukladéw mechatronicznych II p.s. sala 1.2/4.8 (WYBRANY) lub Modelowanie diagnostyczne systeméw mechatronicznych II p.s.
Kierunek Inzynieria Mechaniczna:
Przedmioty do wyboru: Podstawy eksploatacji i niezawodosci lub Jako$¢ w budowie maszyn s.3.8 (WYBRANY)
Kierunek Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i Hybrydowych:
Przedmioty do wyboru: Inteligentne systemy elektroenerget (Smart Grid) I p.s. sala 2.19 (WYBRANY) lub Wprowadzenie do robotyki

PRACA PRZEJSCIOWA: Pierwsze OBOWIAZKOWE spotkanie odbedzie sie dla dla wszystkich kierunkéw w dniu 26.02.2026 r o godz. 12.15 w sali

multimedialnej.




