Rozklad zaje¢, Wydziat SiMR rok akad. 2025/2026
rok studiow: lll, semestr 6, studia niestacjonarne

3.1 - Inzynieria Mechaniczna 3.1 - Mechatronika Poj. i Masz. Rob.
specj. Silniki Spalinowe specj. Mechatronika Maszyn Roboczych
15:15 - 16:00
16:15 - 17:00
Praca przejsciowa * Praca przejsciowa *
17:15 - 18:00
4
=
; 18:15 - 19:00 Fizyka III (wyklad) Uktady hydrauliczne i pneumatyczne (wyktad) Fizyka IIT (wyklad) Uklady hydrauliczne i pneumatyczne (wyktad)
[ sala 2.19 1ps. sala2.19 Il ps. sala2.19 | sala2.19 Il ps.
& X p.s.
19:15 - 20:00
20:15 - 21:00 - .
Uktady napgdowe pojazdow (wyktad.) Automatyzacja Maszyn Roboczych (wyktad)
sala2.19 Ips sala 3.6
21:15 - 22:00
3.1 - Inzynieria Mechaniczna 3.1 - Mechatronika Poj. i Masz. Rob.
specj. Silniki Spalinowe specj. Mechatronika Maszyn Roboczych
8:15-9:00 . o . a2 - ‘ i
Projektowanie silnikéw spalinowych Uktady napgdowe pojazdow Automatyzacja Maszyn Roboczych (wyktad) | Automatyzacja Maszyn Roboczych (laboratorium)
(laboratorium) sala4.8 Ip.s. (laboratorium) sala 3.6 II p.s. Ip.s sala 3.6 Ilps. sala 0.2
9:15 - 10:00
10:15-11:00 Projektowanie silnikow spalinowych (wyklad) Przetwarzanie i analiza obrazéw (wyktad) Maszyny Budowlane (laboratorium)
sala 4.8 sala3.14 Ip.s. 1 ps. sala 0.2
11:15 - 12:00
12:15-13: . ) )
5 3:00 Praca przejsciowa 1 ps. Podstawy diagnostyki (laboratorium) Maszyny Budowlane (wyklad)
< salal2 |l ps. sala 3.8
= | 13:15-14:00
O
m - -
8 14:15-15:00 Niskoemisyjne silniki spalinowe Przetwarzania i analizy obrazéw (laboratorium)
sala 2.1 (wyktad) sala 4.3
15:15 - 16:00
16:15 - 17:00 Projektowanie napedéw mechanicznych (projekt) Podstawy metody elel:n*'e:téw skonczonych Podstawy lnet?g){]g:z{g::ir:}%\; skonczonych
sala3.3/1.3/2.1 (wykiad) sala4.3 Il ps.
17:15 - 18:00 aadd 1ps
18:15 - 19:00 . . i ) .
Praca przgjsciowa Projektowanie systcmo;:llanzc‘cShatromcznych (projekt)
19:15 - 20:00
3.1 - Inzynieria Mechaniczna 3.1 - Mechatronika Poj. i Masz. Rob. Specj.
specj. Silniki Spalinowe Mechatronika Maszyn Roboczych
8:15-9:00 . Niskoemisyjne silniki spalinowe (laboratorium) | Modele funkcjonalne maszyn roboczych (wyktad) Modele funkqignglne maszyn roboczych
Praca przejsciowa I ps. sala0.3 1l p.s sala3.7  Ips (¢wieczenia)
9:15 - 10:00 7 ) p:s. i ’ sala3.7 Il ps.
10:15 - 11:00 . , - - . . . ; ;
Podstawy diagnostyki (wyktad) Podstawy eksploatacji i niezawodnosci (wykiad) | Podstawy diagnostyki (wyktad) sala Podstawy diagnostyki (laboratorium)
sala2.1 Ip.s. Il p.s sala 2.1 2.1 Ips. salal2 Ilps.
11:15 - 12:00
<
m
K] 12:15-13:00 Pomiary wielko$ci dynamicznych (laboratorium) Dzwigi osobowe (wyklad) Dzwigi osobowe (laboratorium)
a) sala 0014 sala3.7 Ip.s. sala4.4 B I ps.
9 | 13:15-14:00
z . - -,
14:15 - 15:00 Diagnostyka uktadow mechatronicznych
. . . . . (laboratorium)
Pomiary wielko$ci dynamicznych (wyktad) sala 0.3 Il p.s.sala 1.2
15:15 - 16:00
Praca przejsciowa
16:15 - 17:00
17:15 - 18:00
18:15 - 19:00
Uwagi:

| p.s - | potfowa semestru
Il p.s - Il potowa semestru

Przedmiot do wyboru:

Lab. Modelowania diagnostycznych systeméw mechatroniocznych
lub Lab. Diagnostyka uktadéw mechatronicznych Il p.s. sala 1.2 (WYBRANY)

Podstawy eksploatacji i niezawodnosci (wyktad) (WYBRANY) - Il p.s. lub Jakos¢ w budowie maszyn (wyktad) Il p.s sala 1.10
* PRACA PRZEJSCIOWA:

Pierwsze spotkanie OBOWIAZKOWE odbedzie sie w pigtek 27.02.2026 r. o godz. 17.50 w sali 2.19




