Propozycje tematdow prac przejsciowych realizowanych w Zaktadzie Maszyn Roboczych 2025

Propozycje tematdw prac przejsciowych realizowanych w ZMR 2025
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1 |mgrinz. Sebastian Bak Obliczenia wybranych zespotéw dzwigdw elektrycznych/hydraulicznych X X X X X
2 |mgr inz. Sebastian Bak Program komputerowy do obliczen grup natezenia pracy (GNP) X X X X X
3 |mgr inz. Sebastian Bak Projekt wstepny zurawia warsztatowego X X X X X
4 |mgr inz. Sebastian Bagk Wstepny projekt hydraulicznej fuparki do drewna X X X X X
5 |mgrinz. Sebastian Bagk temat witasny X X X X X
6 |mgrinz. Dariusz Dgbrowski . . X X X X
Koncepcja systemu sterowania pracg walca drogowego w cyklu automatycznym
mgr inz. Dariusz Dgbrowski Osprzet koparki do przeznaczonej do pracy na Ksiezycu X
mgr inz. Dariusz Dgbrowski Uniwerdalny nosnik osprzetu przernaczony do pracy na Ksiezycu
mgr inz. Dariusz Dabrowski Podwozie koparki przenaczonej do pracy na Ksiezycu X X
10 |mgr inz. Dariusz Dgbrowski . . - . X X X X X
Pozdwozie uniwersalnego nosnika osprzetu przenaczonego do pracy na Ksiezycu
. ' ' Analiza energochfonnosci cyklu roboczego koparki podsiebierne] sterowanej
11 |mgr inz. Dariusz Dgbrowski automatrycznie X X X X X
o ] ] Koncepcja maszyny do rownania powierzchni osrodka gruntowego na ksiezycu.
12 |mgr inz. Dariusz Dgbrowski Sterowanie automatyczne X X X X X X
Projekt wstepny robota humanoidalnego dedykowane do obsfugi maszyn
13 |mgr inz. Dariusz Dgbrowski roboczych X X X X X




Projekt wstepny robota humanoidalnego dedykowane do obsfugi maszyn

14 |mgr inz. Dariusz Dgbrowski roboczych. X X X X
— . _ System dystrybucji paliw OZE do tankowania (fadowania) maszyn roboczych na
15 |mgr inz. Dariusz Dabrowski placu budowy. Organizacja , dobdr sprzetu, algorytmy pracy. X X X X
. . . Analiza modelowa uktadu napedu jazdy i osprzetu maszyn roboczych zasilanych
16 |mgr inz. Dariusz Dgbrowski S X X X X
silnikiem wodorowym lub elektrycznym.
17 |mgr inz. Dariusz Dgbrowski Lunar excavating equipment X X X X
18 |mgr inz. Dariusz Dabrowski Lunar universal equipment carrier X X X X
19 |mgr inz. Dariusz Dabrowski Undercarriage of the Lunar excavator X X X X
20 |mgr inz. Dariusz Dgbrowski Undercarriage of the Lunar universal equipment carrier X X X X
21 |mgr inz. Dariusz Dgbrowski Preliminary design of a humanoid robot dedicated to operating heavy machines. X X X X
22 |mer inz. Dariusz Dabrowski Freliminary.design of.a piling rig equipment used to make piles with an « « « «
increased pile base diameter.
Renewable energy fuel distribution m for refueling (chargin
23 |mgr inz. Dariusz Dabrowski ene ab.e ene gy. uel distributio SySte. O. efueling (charging) X X X
construction machinery on the construction site.
o . . Model analysis of the drive system and equipment of working machines
24 |mgr inz. Dariusz Dgbrowski . . X X X X
powered by a hydrogen or electric engine
25 |drinz. Pawet Gomolifiski Adaptacja konstrukcyjha stanowiska oPeratora maszyny roboczej / ciggnika " « « «
rolniczego dla osoby niepetnosprawnej ruchowo
26 |drinz. Pawet Gomolinski Projekt koncepcyjny kabiny ciggnika rolniczego X X X X
27 |drinz. Pawet Gomolinski Projekt koncepcyjny stanowiska do prostowania nadwozi/ram samochodowych X X X X
Proiekt k - - K — K -
28 ldr inz. Pawet Gomolifski roje t oncepcyjny przydomowego urzgdzenia do kompresji i paczkowania « « « «
odpaddéw surowcowych
29 |drinz. Pawet Gomolinski Projekt koncepcyjny ramy nosnej pojazdu jednosladowego
30 |drinz. Pawet Gomolinski Concept design of a single track vehicle ftame
31 ldrinz. Pawet Gomolifski Projekt I.<oncepcyjny sktadanego roweru miejskiego z napedem « « « «
mechanicznym/elektrycznym
32 |drinz. Pawet Gomolinski Concept design of a foldable city bike with mechanical/electrical drive system X X X X
33 |dr inz. Pawet Gomolifiski Projekt koncepcyjny elektrycznego/pneumatycznego uktadu wspomagajgcego « « « «
naped roweru
34 |drinz. Pawet Gomolinski Design of electric/pneumatic boost system for a bicycle drive X X X X




35

drinz.

Pawet Gomolinski

Studium / projekt koncepcyjny zautomatyzowanego parkingu
wielopoziomowego

36

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt urzadzenia wspomagajacego demontaz pojazdéw wycofanych z
eksploatacji

37

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt koncepcyjny zespotu dozowania sktadnikéw mieszanki dla mobilnej
wytworni betonu

38

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt koncepcyjny stanowiska odbioru gotowej mieszanki dla mobilnej
wytworni betonu

39

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt koncepcyjny urzadzenia dozujgco-wazgcego do materiatéw sypkich w
mobilnej wytwaorni betonu

40

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt koncepcyjny elektronicznie sterowanego zespotu osuszajgcego kruszywo
dla mobilnej wytwaorni betonu

41

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt koncepcyjny maszyny / osprzetu maszyny do specjalistycznych robét
ziemnych/rolniczych

42

drinz.

Pawet Gomolinski

Concept design of a machinery/equipment for special earthmoving/agricultural
work

43

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt koncepcyjny egzoszkieletu wspomagajgcego mobilnos¢ osoby z
dysfunkcjg konczyn

44

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt koncepcyjny stanowiska do ¢wiczen rehabilitacyjnych konczyn
gérnych/dolnych

45

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt koncepcyjny automatycznie/recznie sktadanego wozka inwalidzkiego z
napedem mechanicznym/elektrycznym

46

drinz.

Pawet Gomolinski

Concept design of an automatic/manual folding wheelchair with
mechanical/electric drive

47

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt koncepcyjny zautomatyzowanego wdézka transportowego

48

drinz.

Pawet Gomolinski

Concept design of an automated-guided vehicle (AGV)

49

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt koncepcyjny mechanizmu zasypowego dla pojazdu zbierajacego odpady

50

drinz.

Pawet Gomolinski

Concept design of a bin-lifter for a waste collection truck

51

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt koncepcyjny uktadu napedowego osprzetu zamiatarki ulicznej

52

drinz.

Pawet Gomolinski

Concept design of a drive system for a sweeper vehicle attachments

53

drinz.

Pawet Gomolinski

Zaproponowany przez Studenta temat mieszczacy sie w profilu Wydziglu SiMR

54

mgr inz. Pawet Grabowski

Projekt wstepny mechanizmu podnoszenia/jazdy suwnicy




55 |mgr inz. Pawet Grabowski Projekt wstepny dZwigu z napedem ciernym/hydraulicznym X X X X
56 |mgr inz. Pawet Grabowski Projekt zurawia warsztatowego (stupowego/przysciennego) X X X X
57 |mgr inz. Pawet Grabowski Projekt wstepny mechanizmu obrotu zurawia przetadunkowego X X X X
58 |mgr inz. Pawet Grabowski Projekt wybranych zespotow tadowarki teleskopowej X X X X
59 |mgr inz. Pawet Grabowski Projekt wstepny dzwignika (podnosnika) samochodowego X X X X
60 |drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Obliczenia wybranych zespotéw dzwigu elektrycznego ciernego. X X X X X
61 |drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Obliczenia wybranych zespotéw dzwigu hydraulicznego. X X X X X
62 |drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Wstepne obliczenia projektowe suwnicy pomostowe;. X X X X X
63 |drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Wstepne obliczenia projektowe suwnicy bramowe;j. X X X X X
64 |drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Analizy wzrostu peknie¢ zmeczeniowych w konstrukcjach nosnych. X X X X
65 |dr inz. Jarostaw Kuémierczyk Wyznacz'enie charafkterystyl.(i siI'nika hydra.ulicznego napedu wciggarki na « « « «
podstawie pomiardéw na obiekcie rzeczywistym.
66 |drinz. Jarostaw Kusmierczyk Temat wtasny
67 |drinz. Jarostaw Kusmierczyk Analiza konstrukcyjna osprzetu zurawia samojezdnego o udzwigu 1T X X X
68 |dr inz. Jarostaw Kuémierczyk Wstepny projekt .ukfadu pomiarowego hydraulicznego uktadu napedowego « « «
maszyny roboczej
69 |drinz. Jarostaw Kusmierczyk Wstepny projekt hydraulicznego uktadu napedowego wciagarki X X
70 |drinz. Jarostaw Kusmierczyk Wsteny projekt uktadu ograniczenia udzwigu zurawia samojezdnego
71 |drinz. Jarostaw Kusmierczyk Analiza konstrukcyjna osprzetu tadowarki kotowej X
72 |dr inz. Jarostaw Kuémierczyk Wstepny proj(.akt hydraulicznego uktadu napedowego teleskopowego wysiegnika " « « «
Zurawia samojezdnego
73 |dr inz. Jarostaw Kuémierczyk Wyznac.zanie linii cisnien i energii w rurociggu - model i jego weryfikacja na " " « « «
stanowisku dydaktycznym
o . . . Wstepny projekt inteligentnego systemu monitorowania stanu technicznego
74 |drinz. Arkadiusz Kwasniewski X X X X X
maszyn
L . L. . Wstepny projekt maszyny do precyzyjnego aplikowania srodkéw ochrony roslin
75 |drinz. Arkadiusz Kwasniewski X X X X X
L . L. . Wstepny projekt systemu telematycznego do zarzgdzania maszynami roboczymi
76 |drinz. Arkadiusz Kwasniewski X X X X
L . L. . Wstepny projekt systemu bezpieczenstwa aktywnego dla maszyny roboczej
77 |drinz. Arkadiusz Kwasniewski X X X X
78 |dr inz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt osprzetu do tadowarki/ koparki X X X X X
79 |drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt maszyny specjalnej do rolnictwa X X X X X
80 |drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt chytaka do koparki X X X X X




81 |drinz. Arkadiusz Kwaéniewski Komputerowe wspomaganie projektowania przenosnika tasmowego X X X X X X

82 |drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt podnosnika do maszyn roboczych X X X X X

83 |drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt wozidta ggsienicowego X X x | x X X

84 |drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt przenosnika taricuchowego X X X X X

85 |drinz. Arkadiusz Kwaéniewski Wstepny projekt zurawia warsztatowego hydraulicznego sktadanego X X X X X X

86 |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Wstepny projekt automatycznej brykieciarki trocin X X X X X X X

87 |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt platformy zatadunkowej do samochodu (dostawczego, ciezarowego) X X X X X X X

88 |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt przyczepy samowytadowczej X X X X X X X

89 |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt fadowacza czotowego do ciaggnika rolniczego X X X X X X X

90 |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt konstrukcji kabiny FOPS Il klasy dla koparki ...... X X X X X X X

91 |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt osprzetu karczujacego, X X X X X X X

92 |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt urzadzenia do kompresji odpadéw komunalnych X X X X X X X

93 |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Analiza kinematyczna osprzetu roboczego koparki ... X X X X X X X

94 |dr inz. Tomasz Mirostaw Projekt wstepny platformy gasniczej X X X X X

95 |drinz. Tomasz Mirostaw Projekt koncepcyjny robota sadwoniczego do zbioru owowcéw X X X X X

96 |drinz. Tomasz Mirostaw Projekt koncepcyjny robota szklarniowego robota ogrodniczego X X X X X

97 |drinz. Tomasz Mirostaw Projekt koncepcyjny platformy transortowej do wspddziatania w zespole/roju X X X X X

98 |drinz. Tomasz Mirostaw Projekt koncepcyjny schodotazu dla oséb X X

99 |drinz. Tomasz Mirostaw Projekt koncepcyjny widny schodowej

100 |dr inz. Tomasz Mirostaw Projekt robota przemystowego wieloramiennego X

101 fdrinz. Tomasz Mirostaw Projekt koncepcyjny autmatyzacji i robotyzacji (wybranej) lini produkcyjnej X X X X X X

102 [drinz. Tomasz Mirostaw Projekt koncepcyjny intefejsu cztowiek Maszyna dla mszyny zdalnie sterowanej X X X X X X

103 [drinz. Tomasz Mirostaw Projekt koncepcyjny symulatora maszyny budowlanej do szkolenia operatodw X X X X X X

104 |dr inz. Tomasz Mirostaw Projekt koncepcyjny autonomicznego zespotu magazynowania X X X X X X

105 |dr inz. Tomasz Mirostaw Projekt wstepny systemu sortowania odpadéw komunalnych dla gosodarstw X X X X X
domowych

106 |dr inz. Tomasz Mirostaw Projekt wstepny autonomicznej platformy kotowej X X X X X




Projekt koncepcyjny pojazdu pnumatycznego o zasiegu z termodynamicznym

107 |dr inz. Tomasz Mirostaw magazynem X X X
energii
. . Projekt koncepcyjny platformy gasienicowej o zmiennej strukturze systemu
108 |dr inz. Tomasz Mirostaw X X X
napedu
109 |dr inz. Tomasz Mirostaw Projekt wstepny teatralnej zapadni ososbowej X X X
110 |dr inz. Adam Zawadzki Projekt wykonawczy recznego urzadzenia hydraulicznego X X X
111 |dr inz. Adam Zawadzki Analiza i projekt wstepny automatyzacji procesu na placu budowy X X X
112 |dr inz. Adam Zawadzki Analiza i projekt wstepny monitorowania procesu na placu budowy X X X
. . Projekt uktadu analizy otoczenia z wykorzystaniem przetwarzania i analizy
113 |dr inz. Adam Zawadzki X X X

obrazu




