Propozycje tematow prac dyplomowych realizowanych w Zakfadzie Maszyn Roboczych 2025

Propozycje tematdow prac dyplomowych realizowanych w ZMR 2025
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1| mgrinz. Dariusz Dgbrowski Koncepcja systemu sterowania pracg walca drogowego w cyklu automatycznym X X X X
mgr inz. Dariusz Dabrowski Osprzet koparki do przeznaczonej do pracy na Ksiezycu X
mgr inz. Dariusz Dgbrowski Uniwerdalny nosnik osprzetu przernaczony do pracy na Ksiezycu X X
mgr inz. Dariusz Dgbrowski Podwozie koparki przenaczonej do pracy na Ksiezycu X
5| mgrinz. Dariusz Dgbrowski Pozdwozie uniwersalnego nosnika osprzetu przenaczonego do pracy na Ksiezycu X X X X X
Analiza energochtonnosci cyklu roboczego koparki podsiebiernej sterowane;j
6] mgrinz. Dariusz Dgbrowski g. Y 8 P P ¢ ! : X X X X X
automatrycznie
Koncepcja maszyny do réwnania powierzchni osrodka gruntowego na Ksiezycu.
7| mgrinz. Dariusz Dabrowski P J, yny P g & ey X X X X X X
Sterowanie automatyczne
Projekt wstepny robota humanoidalnego dedykowanego do obstugi maszyn
8| mgrinz. Dariusz Dabrowski ) Py & y & & y X X X X X
roboczych.
System dystrybucji paliw OZE do tankowania (tadowania) maszyn roboczych na
9| mgrinz. Dariusz Dgbrowski Y YSUYBUCI P L X ( ) y y X X X X X X
placu budowy. Organizacja, dobdr sprzetu, algorytmy pracy.
Analiza modelowa uktadu napedu jazdy i osprzetu maszyn roboczych zasilanych
10| mgrinz. Dariusz Dabrowski o pedl jazdy 1 osprze y y y X X X X X
silnikiem wodorowym lub elektrycznym.
11| mgrinz. Dariusz Dgbrowski Lunar excavating equipment
12| mgrinz. Dariusz Dabrowski Lunar universal equipment carrier X X
13| mgrinz. Dariusz Dgbrowski Undercarriage of the Lunar excavator X




14

mgr inz. Dariusz Dgbrowski

Undercarriage of the Lunar universal equipment carrier

15

megr inz

. Dariusz Dabrowski

Preliminary design of a humanoid robot dedicated to operating heavy machines.

16

megr inz

. Dariusz Dabrowski

Preliminary design of a piling rig equipment used to make piles with an
increased pile base diameter.

17

mgr inz

. Dariusz Dabrowski

Renewable energy fuel distribution system for refueling (charging)
construction machinery on the construction site.

18

mgr inz

. Dariusz Dabrowski

Model analysis of the drive system and equipment of working machines
powered by a hydrogen or electric engine

19

drinz.

Pawet Gomolinski

Adaptacja konstrukcyjna stanowiska operatora maszyny roboczej /
ciggnika rolniczego dla osoby niepetnosprawnej ruchowo

20

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt wstepny kabiny ciggnika rolniczego

21

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt wstepny stanowiska do prostowania nadwozi/ram
samochodowych

22

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt wstepny przydomowego urzgdzenia do kompresji i paczkowania
odpaddéw surowcowych

23

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt wstepny ramy nosnej pojazdu jednosladowego

24

drinz.

Pawet Gomolinski

Preliminary design of a single track vehicle ftame

25

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt wstepny sktadanego roweru miejskiego z napedem
mechanicznym/elektrycznym

26

drinz.

Pawet Gomolinski

Preliminary design of a foldable city bike with mechanical/electrical drive
system

27

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt wstepny elektrycznego/pneumatycznego uktadu wspomagajgcego
naped roweru

28

drinz.

Pawet Gomolinski

Preliminary design of electric/pneumatic boost system for a bicycle drive

29

drinz.

Pawet Gomolinski

Koncepcja/Projekt wstepny zautomatyzowanego parkingu
wielopoziomowego

30

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt wstepny urzadzenia wspomagajgcego demontaz pojazdéw
wycofanych z eksploatacji

31

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt zespotu dozowania sktadnikow mieszanki dla mobilnej wytwérni
betonu

32

drinz.

Pawet Gomolinski

Projekt wstepny stanowiska odbioru gotowej mieszanki dla mobilnej
wytwérni betonu




Projekt wstepny urzadzenia dozujgco-wazgcego do materiatow sypkich w

33| drinz. Pawet GomoliAski mobilnej wytworni betonu X X X

34| drinz. Pawet Gomolifiski Projekt wstepny eI.ektronlcerle ;terowanego zespotu osuszajgcego N « «
kruszywo dla mobilnej wytworni betonu

35| drinz. Pawet Gomoliriski RrOJekt wsteppy maszyny / osprzetu maszyny do specjalistycznych robét « « «
ziemnych/rolniczych

36| drinz. Pawet Gomolifiski Prellmlnary desgn of a machinery/equipment for special « « «
earthmoving/agricultural work

37| drins. Pawet Gomoliriski Projekt V\{stepr]y egzoszkieletu wspomagajgcego mobilnos¢ osoby z « « «
dysfunkcjg konczyn

38| drinz. Pawet Gomolifiski PI:Ojekt wstepny stanowiska do éwiczen rehabilitacyjnych konczyn « « «
gornych/dolnych

39| drinz. Pawet Gomoliriski Projekt wstepny aL.Jtomatycznle/chzme sktadanego wézka inwalidzkiego z « « «
napedem mechanicznym/elektrycznym

20| drinz. Pawet Gomolinski Prellmln?ry de3|gr.1 of gn automatic/manual folding wheelchair with " « «
mechanical/electric drive

41| drinz. Pawet Gomolinski Projekt wstepny zautomatyzowanego woézka transportowego

42| drinz. Pawet Gomoliriski Preliminary design of an automated-guided vehicle (AGV) X

43| drinz. Pawel Gomoliriski Projekt wstepny mechanizmu zasypowego dla pojazdu zbierajgcego « « «
odpady

44| drinz. Pawet Gomoliriski Preliminary design of a bin-lifter for a waste collection truck

45| drinz. Pawet Gomoliriski Projekt wstepny uktadu napedowego osprzetu zamiatarki ulicznej

46| drinz. Pawet Gomolirski Preliminary design of a drive system for a sweeper vehicle attachments X X X

47| drinz. Pawel Gomoliriski Zaproponowgny przez Studenta temat mieszczacy sie w profilu Sciezki « « «
dyplomowania

48| drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Preliminary design of electric passenger lift.

49| drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Preliminary design of hydraulic indirect acting passenger lift.

50| drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Badania stalowych lin splotkowych dzwignic i dZzwigéw. X X X

51| drinz Artur Jankowiak, prof. uczelni BacEJania'stanowiskowe sprzezenia ciernego dzwigdw z pasowymi ciegnami X X X
nosnymi.

52| drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Projekt wstepny dwudzZwigarowej suwnicy pomostowe;j. X X X

53| drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Projekt wstepny dZzwigu hydraulicznego z masg réwnowazgcy X X X

54| dr hab. Inz. Stanislaw Karczmarzyk Projekt sandwiczowe] podlogi autobusu wg kryteriéw wytrzymatosciowych X




Projekt sandwiczowe] podlogi autobusu wg kryteriéw akustycznych i

55| dr hab. Inz. Stanislaw Karczmarzyk L. X X X
wytrzymatosciowych

56| drinz. Jarostaw Kusmierczyk Temat wtasny X X X X X
Projekt wst hak hani t h

57| drinz. Jarostaw Kuémierczyk 'ro.Je wstepny hakowego mechanizmu samozatadowczego samochodu « « « «
ciezarowego
Projekt wst b hani tad hod

58| drinz. Jarostaw Kuémierczyk 'ro.Je wstepny bramowego mechanizmu zatadowczego samochodu « « «
ciezarowego

59| dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Projekt i wykonarﬂe uktadu sterowania rozdzielaczem proporcjonalnym za « X « «
pomocy sterownika MyRIO
Elektrohydrauliczny serwomechanizm potfozenia - model i weryfikacja

60| drinz. Jarostaw Kusmierczyk 'y dliczny serw 'zm pofozent Hwerytkad X X X
stanowiskowa

61| drinz. Jarostaw Kusmierczyk Projekt wstepny naczepy z ruchoma podtoga typu "Walking floor" X X X

62| drinz. Jarostaw Kusmierczyk Projekt .samochodowego/motocyklowego podnosnika nozycowego z napedem « « « «
hydraulicznym

63| drinz. Jarostaw Kusmierczyk Hydrauliczny uktad napedowy wciggarki - model i jego weryfikacja na obiekcie « « « « «
rzeczywistym

64| drinz. Jarostaw Kusmierczyk Hydra.ulic%ny ukfa.d na.pedowy V\{ysiegnika teleskopowego - model i jego « « « « «
weryfikacja na obiekcie rzeczywistym

65| drinz. Jarostaw Kusmierczyk Projekt stanowisk? dydaktyczneg9 do analizy dziatania hydraulicznego uktadu « " « «
napedowego z cylindrem hydraulicznym

66| drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt maszyny specjalnej z napedem elektrycznym X X X X X X
Proiek - kG o i -

671 drins. Arkadiusz Kwaéniewski roje tvv.stepr.ly systemu W|zanego.do detekcji przeszkdd i nawigacji « « « «
autonomicznej maszyny budowlane;j
P kcj zycia k Sw k h i li 16

68l drin. Arkadiusz Kwaéniewski redy. cja zuzyua omponentéw krytycznych na podstawie analizy sygnatéw « « « « «
drganiowych i Al

69| drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt osprzetu do tadowarki/ koparki. X X X X X X

70] drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt maszyny specjalnej do rolnictwa. X X X X X X

71| drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt chytaka do koparki. X X X X X X

72| drinz. Arkadiusz Kwasniewski Komputerowe wspomaganie projektowania przenosnika tasmowego. X X X X X X

73| drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt podnosnika do maszyn roboczych. X X X X X X

74] drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt wozidta ggsienicowego. X X X X X X

75| drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt przenosnika taricuchowego. X X X X X X

76| drinz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt zurawia warsztatowego hydraulicznego sktadanego. X X X X X X

77| dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Wstepny projekt automatycznej brykieciarki trocin. X X X X X X




78] dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt platformy zatadunkowej do samochodu (dostawczego, ciezarowego). X X X X X X X
79] dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projek naczepy samowytadowcze;j. X X X X X X X
80| dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt fadowacza czotowego do ciaggnika rolniczego. X X X X X X X
81| dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt konstrukcji kabiny FOPS Il klasy dla koparki ...... X X X X X X X
82| dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt osprzetu karczujacego. X X X X X X X
83| dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt urzadzenia do kompresji odpadéw komunalnych. X X X X X X X
84| dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Analiza kinematyczna osprzetu roboczego koparki ... X X X X X X X
85| dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Wstepny projekt osprzetu widtowego montowanego na TUZ ciggnika rolniczego. X X X X X X X
86| dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Opracowanie algorytmu sterowania automatycznej koparki.
87| dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt wstepny tyzki tadowarkowej bocznego wytadunku.
88| dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Zaproponowgny przez Studenta temat mieszczgcy sie w profilu $ciezki « « « | x « « «
dyplomowania
89| drin. Tomasz Mirostaw Projekjc. pojazdu pnumatycznego z termodynamicznym magazynem « « « « « «
energii
90| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt autonomicznej platformy gasniczej X X X X X
91| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt robota sadwoniczego do zbioru owowcéw X X X X X
92| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt robota szklarniowego robota ogrodniczego X X X X X
93| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt platformy transportowej do wspddziatania w zespole/roju X X X X X
94| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt schodotazu dla oséb X X X X X
95| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt widny schodowe;j X X X X X
96| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt robota przemystowego wieloramiennego X X X X X
97| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt protezy koriczyny dolnej X X X X X
98| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt egzoszkieletu dla pracownikéw budowlanych X X X X X
99| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt autonomizacji maszyny budowlanej (wybranej) X X X X X
100l drinz. Tomasz Mirostaw Proj?kt i wykonanie stanowiska dydaktycznego do weryfikacji modeli " " « « «
wspofpracy kofa z gruntem
101| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt autmatyzacji i robotyzacji (wybranej) lini produkcyjnej
102| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt intefejsu Cztowiek Maszyna HMI dla maszyny zdalnie sterowanej
103| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt symulatora maszyny budowlanej do szkolenia operatoow
104 drinz. Tomasz Mirostaw Projekt wstepny autonomicznego zespotu systemu monitorowania maszyn X X X X X

pracujacych w zespole




105| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt wstepny autonomicznego zespotu maszyn do wykonania kanatéw X X X X
Projekt wst t icznego zespotu kapsut ratowniczych/schronienia
106| drinz. Tomasz Mirostaw rOJe. ws gpny au o,nomlcz.n & P P yeh/ X X
dla niebezpiecznych srodowisk pracy /wybranych
107| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt wstepny autonomicznego zespotu magazynowania X X X X X
Projekt wst systemu sortowania odpadéw komunalnych dla gosodarst
108| drinz. Tomasz Mirostaw rojext wstepny sy . wan padow ) y 8 W X X X X X
domowych
109| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt wstepny egzoskieletu rehabilitacyjnego X X X X X
110| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt wstepny egzoskieletu terningowego X X X X X
111| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt wstepny ruchomej sterowalnej protezy koriczyny X X X X X
112| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt stanowiska do badania i nauki sterowalnej protezy konczyny X X X X X
113 drinz. Tomasz Mirostaw Projekt m?delrni.zacji adaptacji produktow rynkowych do szczegdlnychj « « « « «
potrzeb uzytkonika np. schodotazu
114| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt automatyzacji platformy kotowej X X
115| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt i testowanie autonomizacji platformy kotowej
116| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt platformy gasienicowej o zmiennej strukturze systemu napedu X
"Projekt Wst t HMI ki tanie wirtualnej/poszerzonej
117| drinz. Tomasz Mirostaw role ) S,ef”y system z wykorzystanie wirtualnej/p ! X X X | x X
rzeczywistosci
118| drinz. Tomasz Mirostaw Projekt wstepny teatralnej zapadni ososbowej X X X X X X
119| dr hab. in. Jarostaw Seiko Wptyw wichrowatosci toru k.olejowego na bezpieczenstwo ruchu pojazdu « « « « « «
szynowego po torze zakrzywionym.
120| dr hab. inz. Jarostaw Senko Projekt struktury nosnej samochodu X X X X X X
121| dr hab. inz. Jarostaw Senko Projekt nadwozia samochodu X X X X X X
122| dr hab. inz. Jarostaw Senko Projekt zawieszenia samochodu X X X X X X
123| dr hab. inz. Jarostaw Senko Badania symulacyjne dynamiki ruchu samochodu X X X X X X
124| dr hab. inz. Jarostaw Senko Badania symulacyjne deformacji nadwozia samochodu X X X X X X
125| dr hab. inz. Jarostaw Senko Badania symulacyjne aerodynamiki nadwozia samochodu X X X X X X
126| dr hab. inz. Jarostaw Senko Badania symulacyjne ergonomii samochodu X X X X X X
127| dr hab. inz. Jarostaw Senko Projekt urzgdzenia wspomagajacego mobilnos¢ oséb niepetnosprawnych X X X X X X
128| dr hab. inz. Jarostaw Senko Projekt urzgdzenia wspomagajgcego mobilnos¢ oséb straszych X X X X X X
Projekt struktury lub mechanizmu pojazdu wytwarzanego w technologiach
129| dr hab. inz. Jarostaw Senko J Y Zmu pojaz y zanee 8! X X X X X X

przyrostowych




130| dr hab. inz. Jarostaw Senko Projekt struktury pojazdu szynowego X X X X X X
131| dr hab. inz. Jarostaw Senko Projekt nadwozia pojazdu szynowego X X X X X X
132| dr hab. inz. Jarostaw Senko Projekt uktadu biegowego pojazdu szynowego X X X X X X
133| dr hab. inz. Jarostaw Senko Badania symulacyjne dynamiki ruchu pojazdu szynowego X X X X X X
134| dr hab. inz. Jarostaw Senko Badania symulacyjne deformacji nadwozia pojazdu szynowego X X X X X X
135| dr hab. inz. Jarostaw Senko Badania symulacyjne aerodynamiki pojazdu szynowego X X X X X X
136| dr hab. inz. Jarostaw Senko Badania symulacyjne ergonomii kabiny maszynisty pojazdu szynowego X X X X X X
137| drinz. Adam Zawadzki Projekt wykonawczy automatyzacji procesu na placu budowy X X X X X X
138| drinz. Adam Zawadzki Projekt wykonawczy monitorowania procesu na placu budowy X X X X X X
139| drinz. Adam Zawadzki Analiza odzysku energii w pojezdzie z napedem hybrydowym hydrauliczno- « « « « « «
elektrycznym
120l drinz. Adam Zawadzki Proj'ekt wykonawczy uktadu pomiar?wego z wykorzystaniem przetwarzania i « « « « « «
analizy obrazu metodg fotogrametrii
141| drinz. Adam Zawadzki Projekt wykonawczy urzadzenia hydraulicznego X X X X X X




