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3.1 Mechanika Poj. | Masz. Rob. 3.1 Mechatronika Poj. i Masz. 31IPEH PE 32IPEH PE 31IPEH PA 3.1 Mechanika Poj. | Masz. Rob. 3.1 Mechatronika Poj. i Masz. 31IPEH PE 32IPEH PE 31IPEH PA
Specj. ki spalinowe Rob. specj. POJ. ) ) ) Specj. ki spalinowe Rob. specj. POJ. ) : )

15.0- Podstawy diagnostyki Podstawy metody 15 -0- Zaawansowane stcrowanic .
8:15-9:00 Podstawy diagnostyki (laboratorium) awy diagnostyki P Podstawy di i 6 f Podstawy i Podstawy diagnostyki 8:15 - 9:00 . Iniki spalinowe (W) sala 3.1 1 Modele eonan N.‘sg:zlcyn roboczych Przetwa i analiza obrazéw (laboratorium) napedami elektrycznymi i Przekladnie CVT sterowane P systemow
TG (wyklad) sala2.12 Tp.s. sala12 Il ps. (wyklad)sala2.12 Tps. | ™™ "’;“;"‘I‘I‘IL (wyklad) sala2.12 Tp.s (laboratorium) sala 4.3 (wyklad) sala2.12 Tp.s (wykad) sala2.12 Ip.s. 9:15-10:00 syjne silniki spalinowe (W) sala 3 (w')"l;:‘ij)“f“]?d 2“;’?,,\ (c’wlueﬁl;}\salu}.l salad.8 hybrydowymi (laboratorium) elek\ryt]:u:)li]g]:blammnum) sala 4.10C

115 -10: - Mps. 115 -10: R . - sala0.014 Ips. sala P

5. 11- I . | Podstawy metody elementéw 45 - 11- Zaawansowane sterowanic )

10:15 - 11:00 Pomiary wielkosci dynamicznych (wyklad) P systeméw (projekn) Zaawansowane sterowanic napedami elekiryeznymi i hybrydowymi (wyklad) Systemy wizyjne robotdw skoriczonych E = i P vanie napedé h P anie i analiza obraz6w (laboratorium) napedami elektrycznymi i Prackiadnic CVT sterowane P systemow s
RSy v e mobilnych (wyklad) sala P " elektrycznie (laboratorium) 12 4 10c Praca Przej$ciowa *
sala3.14 sala 4.8 sala 3.8 301 Ips (laboratorium) sala 4.3 sala3.3/13/1.10 salad.8 hybrydowymi (laboratorium) 0014 e sala 4.10¢ )

11:15-12:00 - . Mp.s 11:15-12:00 sala0.014  Ip.s sala ps

15 . 13- U Podstawy diagnostyki Podstawy metody S . 45 -13-
12:15-13:00 Pokiadowa diagnostyka Qaboratoriom) . . clementtw tkoficaonych Systemy wizyine robotow [\ 12:15-13:00 o T

pojazdéw (laboratorium) salal2 11 Praca Przejsciowa Jabora calad3 mobilnych (laboratorium) | [y i

13:15-14:00 Praca Przejiciowa * sala1.1/43 Ips. ’ P (a °""°I§‘:':‘) sala Navi » salad.3 1 ps (1 gr) = | 13:15 - 14:00 sala multimedialna

: H s awigacja pojazdami = 3 4

i (wyklad) <
14:15 - 15:00 Podstawy metody clementow RSSO P ey wisgjne robosw | = | 14:15 - 15:00 Ingynieria pojazdow elektrycznych Inzynicria pojazdow clekirycznych
i Praca Przejsciowa * mobilnych (laboratorium) s i hybrydowych ( i i hybrydowych ( i Praca Przejiciowa

15:15 - 16:00 (laboratorium) sala 3.1 11 p.s. sala4.3 1 ps (2 gr) 15:15 - 16:00 sala 0.014 Ips. sala 0.014 Tps.

16:15-17:00 16:15 - 17:00 )
systeméw me i h
Sala 4.8

17:15 - 18:00 17:15 - 18:00

18:15 - 19:00 18:15 - 19:00

19:15 - 20:00 19:15 - 20:00
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Specj.Silniki spalinowe Rob. specj. POJ. ) i ) Specj.Silniki spalinowe Rob. specj. POJ. i ) i
8:15 - 9:00 Firgka Il (wyklad) 8:15 - 9:00 R el sy ke, S Gid) et s A"'l:*!k‘u[«;:wlﬂy (Smart R— . s, ckneg S ;f\zzyc;:cl;:(‘ll‘\:ocrgfélg:\:;:;
9:15 - 10:00 salaz3 9:15 - 10:00 (do wyboru) s3.11 (do wyboru) s23.11 (do wyboru) 8311 sala 24 1 ps.
145 .11~ 45 - 11~ zeisci *

10:15-11:0 Pomiary wielkosci dynamicznych (laboratorium) Pokladowa diagnostyka pojazd6w (wyklad) Projektowanic napedéw elektrycznych i hybrydowych aca Przeiéciowa Wk = i Projektowanie silnikéw spalinowych Praca Preejéciowa a Praciiciow: Przetwarzanie { analiza obraz6w (aboratorium) Odzyskiwanie energii w pojazdach (wykiad)
etV e s Praca Przejiciowa Sala 43 (W) Praca Przcjiciowa lads sala 2.4

11:15 - 12:0 11:15 - 12:00 o

:15-13: 115-13: Projektowaniesilnikéw spali h Sala 3.1 lab
12:15-13:00 Ukdady napgdowe pojazdéw  (wykiad) Przekladnie CVT sterowane Przekladnie CVT sterowane jektowanie napedéw i == IRHAY e Praca Przejé Przetwarzanie i analiza obraz6w (laboratorium)
13:15 - 14:00 sala3.11 elekr. (wyklad) sala 2.1 elekir. (wyklad) sala 2.1 sl 4.3 ¥ B aca Praejiciowa sala4.8
:15-14: w 115 - 144
[=
14:15 - 15:00 ) E 14:15 - 15:00 Przetwarzanie i analiza Przetwarzanic i analiza Przetwarzanic i analiza Przetwarzanie i analiza
Uklady hydrauliczne i pneumatyezne (wyklad) j napedow clekiry obrazow (wyklad) obrazow (wyklad) obrazéw (wyklad) obrazow (wyklad)

15:15 - 16:00 sala3.11 sl 48 15:15 - 16:00 sala2.5 Ips sala 25 Ips. sala2.5 Ips. sala2.5 Ips

16:15-17:00 16:15 - 17:00

17:15 - 18:00 17:15 - 18:00

18:15 - 19:00 18:15 - 19:00

19:15 - 20:00 19:15 - 20:00

3.1 Mechanika Poj. | Masz. Rob. 3.1 Mechatronika Poj. i Masz. i
bl UL, i 3.1IPEH PE 3.2IPEH PE 3.1IPEH PA Uwagi:
ilniki linowe Rob. specj. POJ. I p.s - | potowa semestru
8:15 - 9:00 Podstawy metody Podstawy metody Podstawy metody Podstawy diagnostyki Podstawy metody I p.s - Il potowa semestru
. . Jakosé w budowie maszyn clement6w skoiiczonych clementéw skoiiczonych clement6w skoficzonych (laboratorium) clement6w skoiiczonych Kierunek Mechatronika:
sala 3.8 (wyklad) sala2.12 (wyklad) sala 2.12 (wyklad) sala2.12 sala 12 Tp.s (wyklad) sala2.12 ; . P . Lo . .
9:15 - 10:00 Ips Ips. Ips. Ips. Przedmioty do wyboru: Diagnostyka ukladéw mechatronicznych II p.s. sala 1.2/4.8 lub Modelowanie diagnostyczne systeméw mechatronicznych II p.s.
Kierunek Mechanika i Budowa Maszyn:
10:15-11:00 E’;ﬁm@’{f&'ﬂ"ﬁk{ Hf&:ﬂz\ﬁ&ﬁ;\:«‘e}t‘;‘g;;z/ug; Mechatronike pojazdéw (wykiad) POd&?}:L.yﬂ‘:f:.::yk‘ Nawigacja pojazdami szcdmimy EI() Wy l.)()ru:.l’od:sta“ y eksploatac;] . niezawodosci lub Jako$¢ w budowie maszyn s.3.8
11:15 - 12:00 el Mps. ala 2.4b sala 1.2 Mps. a4 T ps Kierunek Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i Hybrydowych:
. . Przedmioty do wyboru: Inteligentne systemy elektroenerget (Smart Grid) I p.s. sala 2.12 lub Wprowadzenie do robotyki

12:15-13:00 Mechatronika pojazdow | Uklady napedowe pojazd6w Iniyniria pojazd6 clekirseznych i hybrydowsch (wyklad) Poda{u;'yvdmgnm\ykl ) . . o . . ) . . . . .

rum) sala 1.2 P“:““°-3/°2 u sala 21 Hajduga Sa‘]‘,‘ﬁri‘“{;“};"] * PRACA PRZEJSCIOWA: Pierwsze OBOWIAZKOWE spotkanie odbedzie si¢ dla dla wszystkich kierunkéw w dniu 20.02.2025 r 0 godz. 12.15 w sali multimedialne;.

13:15 - 14:00 ps 3 S )

14:15 - 15:00

Proj. Napedéw clektrycznych i hybrydowych (wyklad)

15:15 - 16:00 ezt

16:15 - 17:00

17:15 - 18:00

18:15 - 19:00

19:15 - 20:00




