Rozktad zajeé¢, Wydziat SIMR
rok studiow: | mgr, semestr 2,

rok akad. 2024/2025

studia niestacjonarne

Inzynieria Mechaniczna
specj: Mechanika i Budowa Maszyn

mgr Mechatronika Pojazdow i Maszyn Roboczych

15:15 - 16:00
16:15 - 17:00 Rachunek prawdopodobienstwa i statystyka (Wyk + cw) L .
sala 2.1 Praca przej$ciowa
w | 17:15-18:00
E 8 9:00
18:15-19:
ﬂ;<.' Algorytmy genetyczne i sieci neuronowe (wyktad) sala 3.11
19:15 - 20:00
20:15 - 21:00 o . " Techniki pomiarowe w badaniach pojazdéw Sieci komputerowe (wyktad)
21:15 - 22:00 Praca przejsciowa * (WYKEAD) sala 2.1 Ip.s. sala3.3 M ps.
Inzynieria Mechaniczna spec;j:
o mgr Mechatronika Pojazdéw i Maszyn Roboczych
Mechanika i Budowa Maszyn 9 J y y
8:15-9:00 Modelowanie komputerowe w praktyce Model. komp. w prakt. inz. (L) Modelowanie komputerowe w praktyce
inzynierskiej (W) I'ps inzynierskiej (wyktad) Praca przejsciowa I ps.
9:15 - 10:00 sala 3.8 Il ps sala4.10 C ln 3.6 s
10:15 - 11:00 Wybrane zagadnienia termodynamiki i mechaniki ptynéw (W+ Cw) - Modelowanie komputerowe w praktyce inzynierskiej
sala 3.8 Praca przej$ciowa 1 ps. (laboratorium)
11:15-12:00 ' sala4.10C 1 ps.

19 - 198 Zaawans teriat - 5
< [ B e ity s Chonstmkeyine (0 | o gy T |
5 13:15-14:00 - ' sala1.11 IIps. sala3.14 Ip.s. sala3.] T ps.

m
O 15 -15: , o :
(/p] 14:15 - 15:00 Cywilizacja informacyjna P(ljvr;(l)(:g;le ruchu pojazddw autono:z;g?)lfclh Systemy czasu rzeczywistego (wyktad)
sala 3.8 R sala1.3 I p.s.
15:15 - 16:00 ™ Ips
1 6 :15-1 7:00 Modelowanie i badania maszyn (WYK) Planowanie ruchu poj azdeW autonomicznych Systemy czasu rzeczywistego (laboratorium)
sala 1.10 (laboratorium) W
17:15 - 18:00 sala1.3 Ip.s. sala 1.- p-s
- ° : Modelowanie i badania maszyn (LAB) o
18.1 5 1 9 00 la 1.10 Praca przejsciowa
sala 1.
19:15 - 20:00
Inzynieria Mechaniczna spec;j:
o mgr Mechatronika Pojazdéw i Maszyn Roboczych
Mechanika i Budowa Maszyn 9 J y Y
8:15 - 9:00 Teoria konstrukcji (W) sala Bezpleczqnstwo systemow Uszkodzeniowo - zorientowane sterowanie Bezpieczenstwo systeméw technicznych (wyktad)
1.10 Los technicznych (W) uktadami dynamicznymi (wyktad) sala 110 1 pis.
9:15 -10:00 : p.S. sala 1.10 Il p.s. sala3.11 Ips
OB ERE Podstawy robotyki (W) Praca przejsciowa Sterowanie i regulacja maszyn roboczych (wyktad + éwiczenia)
sala 3.1 Ip.s. IIp.s. sala 3.14
< | 11:15-12:00 P P
-
w 15-13: . C
= 12:15-13:00 Podstawy robotyki (L) Alg. genetyczlne i sieci neuronowe lab | \fodelowanie maszyn roboczych (wyklad) Modelowanie maszyn roboczych (éwiczenia)
sala3.1 Ip.s. sala4.3 Ilp.s. sala2.1 Ip.s. sala2.1 /3.1 I p.s.
@ | 13:15-14:00 P P a2l 1ps
=z
14:15-15:00
Praca przejsciowa Algorytmy Genetyczne i sieci neuronowe
15:15 - 16:00 Ips. (laboratorium) sala 4.3 1I ps.
Praca przej$ciowa
16:15 - 17:00 Zaawansowane metody modelowania maszyn i pojazdéw
sala 1.10
17:15 - 18:00
Uwagi:

| p.s - | potowa semestru
Il p.s - Il potowa semestru

* PRACA PRZEJSCIOWA:

Pierwsze spotkanie OBOWIAZKOWE odbedzie sie w pigtek 21.02.2025 r. o godz. 17.50 w sali 2.19




