
POLITECHNIKA WARSZAWSKA
WYDZIAŁ SAMOCHODÓW I MASZYN ROBOCZYCH

Decyzja nr 47/2024
Dziekana Wydziału Samochodów i Maszyn Roboczych

z dnia 7 października 2024 r.

w sprawie powołania koordynatora ds. bazy wiedzy Wydziału Samochodów i Maszyn Roboczych PW

Na podstawie § 11 ust. 4 pkt 5 załącznika do zarządzenia nr 92/2019 Rektora PW z dnia 

4 grudnia 2019 r. w sprawie nadania Regulaminu organizacyjnego Politechniki Warszawskiej ustala 

się co następuje:

§ 1

Powołuję się mgr Karolinę Kosior na koordynatora ds. bazy wiedzy na Wydziale Samochodów 
i Maszyn Roboczych na okres kadencji 2024-2028, tj. do dnia 31.08.2028 r., zwanego dalej 
„koordynatorem”

§ 2

Do zadań koordynatora ds. bazy wiedzy na Wydziale należy:
1) Koordynacja zadań redaktorów wydziałowych w zakresie odpowiedzialności odnośnie: 

a) rodzajów danych wprowadzanych do BW (m.in. publikacje, patenty, aktywności i osiągnięcia 
zawodowe); 

b) grup pracowników (m.in. zakład, instytut, katedra, wydział). 
2) Prowadzenie wykazu pracowników wydziału uprawnionych do realizacji zadań redaktora 

wydziałowego w BW. 
3) Zgłaszanie do Biblioteki Głównej PW (Oddział Informacji Naukowej i Analiz Bibliometrycznych 

repozytorium.bg@pw.edu.pl) zmian: 
a) w wykazie pracowników wydziału uprawnionych do realizacji zadań redaktora wydziałowego; 
b) w strukturze danej jednostki i przypisaniu do niej poszczególnych pracowników. 

4)  Współpraca z Biblioteką Główną PW w zakresie: 
a) monitorowania kompletności i poprawności wprowadzanych danych do BW; 
b) innych prac realizowanych w BW. 

5) Współpraca z władzami wydziału w sprawach dotyczących BW oraz przekazywanie potrzeb 
i oczekiwań do Biblioteki Głównej PW. 

6) Współpraca z importerami publikacji do PBN (zakres obowiązków zostanie uzgodniony 
w momencie wdrożenia API do PBN). 

§ 3

Działalność koordynatora jest koordynowana przez Prodziekana ds. Ogólnych.

§ 4

Decyzja wchodzi w życie z dniem podpisania.

Dziekan Wydziału

prof. dr hab. inż. Piotr Przybyłowicz
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