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Uwagi:
Zajęcia trwają przez 10 tygodzni. 

I p.s - pierwsza połowa semestru
II p.s - druga połowa semestru

Przedmioty do wyboru:
kierunek:   Mechanika Poj. i Masz. Rob - Podstawy logistyki  / PLM - podejście bazodanowe     sala 2.4 b / 3.11    1150-MB000-ISP-0420 / 1150-MBMT00-ISP-0421
kierunek: Mechatronika Poj. i Masz. Rob.  - Niezawodnośc i bezp. syst. mechatron. /    PLM - podejście bazodanowe  1150-MT000-ISP-0431 /  1150-MBMT00-ISP-0421sala  multimedialna   /    3.11
kierunek: Inż. Poj. Elektr. i Hybryd. - Recykling pojazdówh   lub PLM - podejście bazodanowe sala 3.11   / s. 3.14  1150-PE000-ISP-0406    / 1150-PE000-ISP-0421
Przedmioty HES do wyboru:
Wstęp do prawoznawstwa lub  Wstęp do prawa cywilnego

Ekonomia
sala 1.10   

Układy napędowe maszyn rob. (specj)
sala 3.7   

Dźwigi osobowe (specj. obier)
Sala  3.5    

Niezawodność i bezpieczeńswto systemów mechatronicznych
sala 3.4        

Układy zasilania i sterowania silników (specj.)
sala 2.4.B    

Podwozia samochodów (specjal)
sala 2.4.B    

Praca dyplomowa

Niezawodnośc i bezp. syst. mechatron. /    PLM - podejście bazodanowe 
sala  multimedialna   /    3.11

Dynamika Pojazdów (specjal)
sala 4.10C   

Automatyzacja maszyn roboczych (specj)
sala 2.1     

Seminarium dyplomowe 
I ps 

sala 2.1   

Seminarium dyplomowe 
I ps 

sala 2.4B  Praca dyplomowa

Syst. inform. Poj. (wyk.) 5 tyg. 
Zajęć

sala 1.10   I ps.                                
Systemy monitorowania Maszyn 

rob.                                   
(lab.)    II ps   Sala 4.3                                              

Akustyka pojaz.
(wyk.)

Lab..(po zakończonym wyk.) 
sala  3.3  

Podstawy modelowania i 
sterowania maszyn rob.(wyk.)

I ps  Sala 3.3                                                                           

Pojazdy autonomiczne (wykład)
sala 2.19   

Podstawy elektromechanicznych nap. Hyb. (wykład)
Sala 2.1   

Seminarium dyplomowe 
I ps 
1.10

Lab.SIP 
II p s.  Sala 1.3                                      

Systemy monitorowania Maszyn 
rob.

(wyk.) II ps   Sala .3.11                                       

Podstawy modelowania i 
sterowania maszyn rob.(lab.)

I ps Sala 1.3                                                     

Seminarium dyplomowe 
I ps 

sala 1.10

Recykling pojazdówh   lub PLM - podejście bazodanowe
sala 3.11   / s. 3.14  

Infrastruktura eksploatacyjna pojazdów elektr. i hybr.

sala 2.1   

Ultralekkie nadwozia pojazdów
sala 0.3   

Struktury nośne i energochłonne pojazdów (W)
sala 3.7   

Diagnostyka pojazdów 
elektrycznych i hybrydowych 

(wyk I ps.)  sala 1.10                                   

Systemy informatyczne pojazdów 
I ps  (wyk.)   sala 1.10                                        

Lab.SIP      II p. s. 
sala 1.3

Seminarium dyplomowe 
I ps 

sala 2.5

Seminarium dyplomowe 
I ps 

sala 1.10

Seminarium dyplomowe 
I ps 

sala 1.10

Diagnostyka pojazdów 
elektrycznych i hybrydowych 

(lab II ps.)  sala 3.1                                         

Diagnostyka pojazdów 
elektrycznych i hybrydowych 

(lab II ps.)   sala 3.1                         

Praca dyplomowa

Praca dyplomowa

WSTĘP DO PRAWA CYWILNEGO (HES)
sala 2.5

Diagnostyka pojazdów 
elektrycznych i hybrydowych 

(wyk I ps.)  sala 1.10                                   

Systemy informatyczne 
pojazdów 

I ps  (wyk.)   sala 1.10                                        

Lab.SIP      II p. s. 
sala 1.3

Seminarium dyplomowe 
I ps 

sala 2.5

Podstawy logistyki  / PLM - podejście bazodanowe     sala 2.4 b / 3.11    

Praca dyplomowa

Praca dyplomowa

SEMINARIUM NAUKOWE dla chętnych      SALA MULTIMEDIALNA


