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. . Matogabarytowy nosnik osprzetu do prac w pomieszczeniach gospodarczych -
1. |prof. dr hab. inz. Zbigniew Zebrowski .. X X X
przeglad konstrukgcji.
2. |drinz. Pawet Ciezkowski Projekt CAD tyzki przesiewajacej do tadowarki kotowe]. X X X X X
3. |drinz. Pawet Ciezkowski Projekt CAD narzedzia (posypywarki) do fadowarki kotowe;j. X X X X X
4. |drinz. Pawet Ciezkowski Projekt CAD narzedzia do ukfadania kostki. X X X X X
5. |drinz. Pawet Ciezkowski Projekt CAD rebaka do bel do fadowarki kotowe;j. X X X X X
6. [|drinz. Pawet Ciezkowski Projek CAD réwniarki jako osprzetu do tadowarki kotowe;. X X X X X
7. |drinz. Pawet Ciezkowski Projek CAD osprzetu koparkowego do tadowarki kotowej. X X X X X
8. |drinz. Pawet Ciezkowski Projekt CAD tyzki mieszajgcej do betonu. X X X X X
9. |drinz. Pawet Ciezkowski Projekt CAD tyzki kruszacej do tadowarki. X X X X X
10. |dr inz. Pawet Ciezkowski Projekt CAD tyzki dozujace;. X X X X X
11. |drinz. Pawet Ciezkowski Projekt CAD rebaka do drewna do tadowarki kotowe;j. X X X X X
12. |dr inz. Pawet Ciezkowski Projekt CAD, przystosowanie tadowarki do pracy jako wdézek widtowy. X X X X X
13. |drinz. Pawet Ciezkowski Projekt CAD, przystosowanie tadowarki do szadzenia drzew. X X X X X
14. |mgr inz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt osprzetu do tadowarki/ koparki. X X X X
15. |mgr inz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt maszyny specjalnej do rolnictwa. X X X X X
16. |mgr inz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt chytaka do koparki. X X X X
17. |mgr inz. Arkadiusz Kwasniewski Komputerowe wspomaganie projektowania przenosnika tasmowego. X X X X X
18. |mgr inz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt podnosnika do maszyn roboczych. X X X X
19. |mgr inz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt wozidta gasienicowego. X X X X X
20. |mgr inz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt przenosnika taricuchowego. X X X X
21. |mgr inz. Arkadiusz Kwasniewski Wstepny projekt zurawia warsztatowego hydraulicznego sktadanego. X X X X
22. |drinz. Tomasz MIROStAW System monitorowania pracy koparkotadowaki. X X X X
23. |drinz. Tomasz MIROStAW System detekcji przeszkéd na placu budowy. X X
24. |drinz. Tomasz MIROStAW/ mgr inz. Jakub Deda System HMI dla maszyny zdalnie sterowanej. X X
25. |drinz. Tomasz MIROStAW/dr inz. Adam Zawadzki . ) 3 . X X
Projekt koncepcyjny symulatora zespotéw do produkcji mieszanek betonowych.
26. |drinz. Tomasz MIROStAW/dr inz. Adam Zawadzki . ) 3 . X X
Projekt koncepcyjny symulatora zespotéw do produkcji mieszanek asfaltowych.
27. |drinz. Tomasz MIROSLAW/dr inz. Adam Zawadzki Projekt koncepcyjny symulatora palownicy. X X
28. |drinz. Tomasz MIROStAW/ mgr inz. Jakub Deda System symulatora drogi do testowania pojazdéw autonomicznych. X X
29. |drinz. Tomasz MIROSLAW/ mgr inz. Jakub Deda System do uruchomienia i testowania uktadéw napedowych pojazdow. X X X
30. |drinz. Tomasz MIROStAW/ mgr inz. Jakub Deda modelowanie maszyny autonomicznej dziatajgcej w roju. X X
31. |drinz. Tomasz MIROSLAW/ mgr inz. Jakub Deda projekt sttanowiska dydaktucznego do badania poslizgu kota. X X X X
32. |dr inz. Tomasz MIROSEAW, mer inz. Jakub Deda Projekt systemu mt?chatronicznego do optymalizacji momentu «
napedowego w pojazdach 4x4
33. |dr inz. Tomasz MIROSEAW/dr inz. Adam Zawadzki Projektf)w'anie zrobotyzowanych linii produkcyjnych (przedmiot automatyzacji do y y y y
uzgodnienia).
34. |drinz. Tomasz Mirostaw/mgr inz. Jerzy Rzeszot Plan eksplotacji maszyny roboczej (maszyna do wyboru). X X X
35. |drinz. Tomasz MIROSLAW/ mgr inz. Jakub Deda Proekt wsteny robota gasiennicowo-kotowego. X X X X
36. |drinz. Tomasz MIROStAW/ mgr inz. Jakub Deda Projekt robota sadowniczego. X X X X
37. |drinz. Tomasz MIROSLAW/ mgr inz. Jakub Deda Design of robot with two arms. X X X X
38. |drinz. Tomasz MIROStAW/ mgr inz. Jakub Deda Designe wheeled track robots. X X X X
. . . Simulatar for for construction machinery operator training
39. ldrinz. Tomasz MIROStAW/dr inz. Adam Zawadzki . X X X X
(excavator, loader, pillar).
dr inz. Tomasz MIROStAW/dr inz. Adam Zawadzki/ mgr . .
40. Robot for stawberries harvesting. X X X X

inz. Jakub Deda
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41. |drinz. Tomasz MIROStAW/ mgr inz. Jakub Deda Concept of hybrid tractor for farming. X X X
42. |mgr inz. Sebastian Bak Obliczenia wybranych zespotéw dzwigdéw elektrycznych/hydraulicznych. X X X X
43. |mgr inz. Sebastian Bak Program komputerowy do obliczen grup natezenia pracy (GNP). X X X X
44. Imgr inz. Sebastian Bak Projekt wstepny zurawia warsztatowego. X X X X
45. |mgrinz. Jakub Deda Projekt wstepny uktadu poziomowania tyzki w tadowarce teleskopowej. X X X X X
46. |mgrinz. Jakub Deda Projekt wykonawczy prasy warsztatowe;j. X X X X
47. |mgrinz. Jakub Deda Projekt robota rownolegtego do celéw dydaktycznych. X X X X
48. |mgrinz. Jakub Deda Projekt wstepny napedu ratraka $nieznego. X X X X X
49. |mgr inz. Jakub Deda Opracowanie dokumentacji Pojazdu Lewiatan - Inzynieria odwrotna. X X X X
50. |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Wstepny projekt automatycznej brykieciarki trocin. X X X X X
51. |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt platformy zatadunkowej do samochodu (dostawczego, ciezarowego). X X X X X
52. |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projek naczepy samowytadowczej. X X X X
53. |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt tadowacza czotowego do ciggnika rolniczego. X X X X
54. |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt konstrukcji kabiny FOPS Il klasy dla koparki ...... X X X X
55. |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt osprzetu karczujgcego. X X X X X
56. |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt urzadzenia do kompresji odpadéw komunalnych. X X X X
57. |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Analiza kinematyczna osprzetu roboczego koparki ... X X X X X
58. drhab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Wstepny projekt osprzetu widtowego montowanego na TUZ ciggnika rolniczego. X X X X
59. [dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Opracowanie algorytmu sterowania automatycznej koparki. X X X
60. |dr hab. inz. Jan Maciejewski, prof. uczelni Projekt CAD tyzki fadowarkowej bocznego wytadunku.
61. |mgr inz. Dariusz Dgbrowski . . X X X
Koncepcja systemu sterowania pracg walca drogowego w cyklu automatycznym.
62. |mgr inz. Dariusz Dabrowski Osprzet koparki przeznaczonej do pracy na ksiezycu.
63. |mgr inz. Dariusz Dgbrowski Uniwerdalny nosnik osprzetu przernaczony do pracy na Ksiezycu.
64. |mgr inz. Dariusz Dabrowski Podwozie koparki przenaczoej do pracy na ksiezycu. X
65. |mgr inz. Dariusz Dgbrowski Pozdwozie uniwersalnego nosnika osprzetu przenaczonego do pracy na ksiezycu. X X X X X
. . . Analiza energochtonnosci cyklu roboczego koparki podsiebiernej sterowanej
66. |mgr inz. Dariusz Dgbrowski . X X X X X
automatrycznie.
67. |mer inz. Dariusz Dabrowski KoncepcjaT maszyny do réwnania powierzchni osrodka grunowego na ksiezycu. y y y y y y
Sterowanie automatyczne.
68. |mgr inz. Dariusz Dgbrowski Lunar excavating equipment. X X X X
69. |mgr inz. Dariusz Dabrowski Lunar universal equipment carrier. X X X X
70. Imgr inz. Dariusz Dgbrowski Under carridge of the Lunar excavator. X X X X
71. |mgr inz. Dariusz Dabrowski Under carridge of the Lunar universal equipment carrier. X X X X
72. ]drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Badania stalowych lin splotkowych dZzwignic i dZzwigdw. X X X
73. |drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Badania pasowych ciegien nosnych dzwigéw. X X X
74. ]drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Projekt wstepny dwudZwigarowej suwnicy pomostowej. X X X
. . . Projekt wstepny hydraulicznego dZzwigu samochodowego do parkingu
75. ]drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni . ) X X X X X
wielostanowiskowego.
76. |drinz. Artur Jankowiak, prof. uczelni Preliminary design of hydraulic indirect acting passenger lift. X X X
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