Zarzadzenie nr 1 /2020
Dziekana Wydziatu Samochodow i Maszyn Roboczych
z dnia 31 marca 2020 r.
w sprawie prowadzenia zajeé w trybie zdalnym

Na podstawie § 1 ust. 1 pkt 19 zarzadzenia nr 54/2019 Rektora Politechniki Warszawskiej z
dnia 1 paZzdziernika 2019 r. w sprawie okreslenia zakresu zadan i kompetencji dziekana i
dyrektora kolegium w Politechnice Warszawskiej, w zwiazku z zarzadzeniem Rektora
Politechniki Warszawskiej nr 16/2020 z dnia 11 marca 2020 r. w sprawie podjecia w
Politechnice Warszawskiej dziatan zapobiegajacych rozprzestrzenianiu sie koronawirusa
(COVID-19), oraz w zwiazku z listem Prorektora ds. Studiéw PW, prof. dr. hab. inz.
Krzysztofa Lewensteina z dnia 13.03.2020 r., uwzgledniajac stopien wykonania zadan przez
nauczycieli akademickich realizujacych przewidziane programem studidw zajecia oraz
osiagnigty poziom przygotowania przez odpowiednie jednostki organizacyjne Wydziaty,
Samochodow i Maszyn Roboczych, zarzadza sie, co nastgpuje:

§1

1. Od dnia 6 kwietnia 2020 r. wprowadza si¢ dla studentow studiow stacjonarnych Wydziatu
Samochoddéw 1 Maszyn Roboczych obligatoryjny tryb z wykorzystaniem metod i technik
ksztatcenia na odleglos¢ na wszystkich tych zajeciach (w szczegdlnosci wyktadach i
¢wiczeniach audytoryjnych), ktérych forma nie wymaga fizycznej obecnos$ci studenta i
prowadzacego (jak np. w przypadku specjalistycznych zaje¢ laboratoryjnych). Ksztalcenie
na odlegltos¢ bedzie si¢ odbywaé w terminach i godzinach, zgodnych z aktualnym
rozktadem zajeé w semestrze letnim 2019/2020.

2. Zobowiazuje sie¢ wszystkich prowadzacych =zajecia do niezwlocznego przestania

studentom zalegtych i biezacych materiatéw dydaktycznych, z wykorzystaniem metod i

technik ksztalcenia na odlegtos¢ (m.in. za posrednictwem e-maili przez USOS-Web,

linkobw do nich, udostgpniania w miejscach sieciowych lub na stronach internetowych
materiatow dydaktycznych, e-wyktadow itp.).

W ustalonych przez siebie godzinach konsultacji prowadzacy zajecia beda dostepni dla

studentow w trybie synchronicznym (wideokonferencji, wspotdzielonych pulpitow itp.)

badz w formie czatu albo w trybie mailowym.

4. Rekomendowane narzgdzia ulatwiajace te forme prowadzenia zaje¢ dla studentow
znajduja si¢ na stronie: https:/www.ci.pw.edu.pl/Aktualnosci/Mozliwosci-w-zakresie-
realizacji-zajec-zdalnvch.

5. Informacje o godzinach i formule dostgpnosci prowadzacego zajecia i instrukeji
uczestnictwa w zaplanowanych zajeciach nalezy przesta¢ studentom do dnia 3 kwietnia
2020 r. za posrednictwem adresow e-mail przez USOS-Web.
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§2

1. Dla studentéw studiow niestacjonarnych Wydzialu Samochodéw i Maszyn Roboczych
wprowadza sig¢ obligatoryjny tryb z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odlegtos¢ w zakresie wykladow i ¢wiczen w czasie trwania zjazddéw, zgodnie z
rozkladem zaje¢: w piatki, soboty i niedziele.

2. Oglasza si¢ nowe terminy zjazdéw w semestrze letnim 2019/2020, podczas ktorych
odbywaé sig bedzie ksztatcenie na odlegtosc:

zjazd IT: 17-19 kwietnia,



zjazd I1I: 24-26 kwietnia,
zjazd IV: 08-10 maja,
zjazd V: 15-17 maja,
zjazd VI: 22-24 maja,
zjazd VI 29-31 maja,
zjazd VIII:  05-07 czerwca.

3. Przepisy § | ust. 2-5 stosuje si¢ odpowiednio.

§3

Prowadzacy zajgcia, pracujacy w trybie z wykorzystaniem metod i technik ksztalcenia na
odleglo$é, w razie trudnosci w realizacji zadan wymienionych w § 1, proszeni sa o
niezwloczny kontakt z Biurem Obstugi Informatycznej Wydziatu SiMR, w celu eliminacji
przeszkod utrudniajacych realizacje procesu ksztatcenia w tym trybie.

§4

Sposob  weryfikacji osiagnietych efektow uczenia bedzie indywidualnie ustalany dla
poszczegblnych przedmiotéw i w najblizszym mozliwym czasie przedstawiony studentom
przez prowadzacych zajgcia.

§5

1. Zarzadzenie wchodzi w zycie z dniem podpisania, z wyjatkiem § 1 ust. 1, ktory
obowigzuje od dnia 6 kwietnia 2020 r. oraz § 1 ust. 5, ktory obowigzuje od dnia
3 kwietnia 2020 r.

2. Zarzadzenie obowiazuje do dnia 31 maja 2020 r. z mozliwoscia skrocenia lub
przedtuzenia okresu jego obowiazywania w zaleznoéci od sytuacji epidemicznej na
obszarze Rzeczpospolitej Polskie;.
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