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Mechatronika Pojazdow

Lp. | Sem. | Nazwa przedmiotu Prowadzacy

1 6 Mechatronika pojazdow (2W, 1L) dr inz. M. Jasinski

2 6 Uklady napedowe pojazdow (2W, 1L) dr inz. A. Wasiewski, prof.
uczelni

3 6 Pokladowa diagnostyka pojazdow (2W, 1L) dr inz. Marcin WO0js

4 7 Pojazdy autonomiczne (2W) dr inz. Przemystaw Szulim

3) 7 Systemy informatyczne pojazdow (1W, 1L) dr inz. K. Szczurowski

6 7 Akustyka Pojazdoéw (1W, 1L) dr inz. M. Jasinski




Mechatronika pojazdow

ESC - Functions and Components

ESC Il - Functions and Components

Hydraulic
control

unit with
integrated
electronic
controller

Mechanical Steering wheel
Brake Assist angle sensor

Hydraulic-
electronic
control unit
with sensitive

pressure
control
MKGOE
MK25E

Actuation
unit with
vacuum

W™ booster

Steering
wheel angle
sensor

Wheel
speed

Sensors

Schnittstelle
zum

Antriebstrang-
management

Wheel speed

sensors F

Yawrate sensor and
lateral acceleration
sensor (cluster)

bt 18
Interface to
drive-train
management

Yawrate sensor and
lateral acceleration
sensor (cluster)




Nowoczesne uktady napedowe
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Diagnostyka warsztatowa




Autonomiczne pojazdy
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Systemy informacyjne pojazdow

SRS, ABS + EBD, ASR, ESP, ABC, Radar, ...
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Mechatronika Pojazdow

Semestr 6
Praca Przejsciowa

Semestr 7
Praca Dyplomowa
(organizacja semestru 10 tygodni)



Tematyka realizowanych prac przejsciowych i inzynierskich
zwigzana z prowadzonymi projektami badawczymi:

» Opracowanie i wdrozenie do produkcji niskotemperaturowego ekstraktora
wiréwkowego dla branzy farmaceutycznej - WIROWKA

» Stanowisko do hamowania pociskéw o wysokiej energii —- KULOCHWY'T

» Stanowisko do identyfikacji zagrozen pozarowych powstajacych wskutek uzycia
strzeleckiej broni palnej —- PODPALACZE

» QOdczyt, analiza oraz zabezpieczanie techniczne i procesowe danych
powypadkowych zawartych w elektronicznych podzespolach pojazdow —
WYPADEK

» Odczyt i zabezpieczanie elektronicznych danych zapisanych w licznikach
pojazdow — LICZNIKI

» Zrobotyzowane stanowisko do wyznaczania kluczowych parametrow interfejsow
czlowiek-maszyna wykorzystujacych technologi¢ eyetrackingu

» Analiza zjawisk magnetomechanicznych przy udziale drgan Srednio szybko

zmiennych



