Rozktad zaj e¢ Wydziat SIMR rok akad. 2023/2024 rok st. Il Semestr: 5 (zimowy) studia stacjonarne

3.1 - Mechatronika Pojazdéw i Maszyn 3.1 Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i 3.2 Inzynieria Pojazd6w Elektrycznych i
3.1 - Mechanika Pojazdéw i Maszyn Roboczych Roboczych Hybrydowych Hybrydowych

8:15 - 9:00 Podst.proj.sysyt.mechatr.

Lab.pojazdéw N
| pot.sem. sala0.2 Il ps sala 4.8proj.

9:15 - 10:00

10:15 - 11:00 Projekt PKM 11 Lab.pojazdow Podst.proj.sysyt.mechatr. Komp.syst.w mechatr. -

salal1.10 / 3.2/2.19 | p.s.sala0.2 Il ps sala4.8  proj. Il pot.sem. s. 1.3
11:15 - 12:00

Teoria silnikéw cieplnych

12:15 - 13:00 Lab. Nagdéw elektrycznych Lab. Wytrz.mat Projekt PKM II Lab.pojazdéw | p.s. Komp.syst.w mechatr. - (¢w) sala3.11lp.s

I'ps Sala 006 Il ps salal.11 sala1.10 /3.2/ 2.19 salao.2 Il pot.sem. - 5.1.3 lab - I pot. sem,
13:15 - 14:00 sala4.81.1

14:15 - 15:00 Teoria silnikéw cieplnych
i . Lab. Termodynamiki Proj. TBM Lab. Napdow elektrycznych Komp.syst.w mechatr. - (¢w)sala2.19 Ip.s. Lab.pojazdéw

PONIEDZIALEK

Ips. Salal.l Ilps - sala 2.9 | pot.sem. sala 006 Il pot.sem.-s. 1.3 lab - Il pot. sem. | pot.sem. sala 0.2

15:15 - 16:00 sala4.81.1

16:15 - 17:00 Podst.proj.sysyt.

mechatr. Il ps proj.

17:15 - 18:00 sala 4.8

18:15 - 19:00

19:15 - 20:00

3.1 - Mechatronika Pojazdéw i Maszyn 3.1 Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i 3.2 Inzynieria Pojazd6w Elektrycznych i
3.1 - Mechanika Pojazdéw i Maszyn Roboczych Roboczych Hybrydowych Hybrydowych

8:15 - 9:00

Podstawy nagddéw hydraulicznych i pneumatycznych Teoria silnikéw cieplnych (wyktad)

sala3.11 sala multimedialna

9:15 - 10:00

10:15-11:00 Jezyk obcy

sale 0.3,2.12, 3.6
11:15-12:00

12:15 - 13:00 i i i 6 i 5 - 5
Rozwigzywanie kompleksowych Komp. Systemy w mechatronce Podstawy proj. Systemow Podstawy proj. Systemoéw Podstawy proj. Systeméw

Komp. Systemy w mechatronce Komp. Systemy w mechatronce

mechatronicznych
llps-s.3.4

mechatronicznych

probleméw Rozwizywanie kompleksowych Ips-s.3.4 mechatronicznych c oz
ps-s.3.

13:15 - 14:00 I ps (WYK) -sala 3.8 problemaéw (Jab) llps-s.3.4
Il ps sala 4.3

Ips-s.3.4 Ips-s.34

14:15 - 15:00

Whprowadzenie do przetwarznia obraz¢w Wprowadzenie do przetwarznia obrazpw pydowa pojazdow Autonomicznych | Wprowadzenie do przetwarznia obrazl{ Budowa pojazdow Autonomicznych

WTOREK

| ps - sala 2.5 I ps - sala2.5 Il ps - sala 2.5 I ps - sal&.5 Il ps -sala 2.5

15:15 - 16:00

16:15 - 17:00

17:15 - 18:00

18:15 - 19:00

19:15 - 20:00

3.1 - Mechatronika Pojazdéw i Maszyn 3.1 Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i 3.2 Inzynieria Pojazd6w Elektrycznych i
3.1 - Mechanika Pojazdéw i Maszyn Roboczych Roboczych Hybrydowych Hybrydowych

8:15 - 9:00 ) -
Lab.Pods.nap.hydr.i pn. Lab.maszyn rob. - Il ps Nap:dy pojazdéw - Il p.s.

9:15 - 10:00 Ips. s1.2 sala 0.2 (¢éw.) sala3.11

10:15 - 11:00 -
MES  lab Lab. PWD | pot. Sem. Lab.silnikéw spal. Napdy pojazdéw - Il p.s.

sala3.1 la 0014 . . (¢w.) sala3.11
11:15-12:00 sala Il ps. salal.l .

12:15 - 13:00

Lab.maszyn rob. - Il ps

sala 0.2

13:15 - 14:00

SRODA

3

:15 - 15:00 .
— Lab.silnikéw spal. Lab.Pods.nap.hydr.i pn.

Il ps. salal.1l Ips. s1.2
15:15 - 16:00

16:15-17:00

17:15 - 18:00

18:15 - 19:00

19:15 - 20:00




