Propozycje tematéw prac dyplomowych w roku akademickim 2022/2023 w Zaktadzie Samochodéw IPIMR
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Mechatronika

Lp Prowadzacy Temat SEHJeEE niestacjonarne 0 Mechanika Pojazdéw i | Pojazdéw i Maszyn [Inzynieria Pojazdéw uwagi
(dawniej zaoczne) Maszyn Roboczych Roboczych (dawniej Elektrycznych i
(dawniej MiBM) MTR) Hybrydowych
1.]prof. dr hab. inz. Andrzej Reriski Projekt niealeznego zawieszenia przedniego do samochodu terenowego. X X X Preferowana specjalnos¢: Pojazdy
2.]prof. dr hab. inz. Andrzej Renski Projekt niealeznego zawieszenia tylnego do samochodu terenowego. X X X Preferowana specjalnos¢: Pojazdy
Projekt zaleznego zawieszenia tylnego két nienapedzanych do samochodu
3.]prof. dr hab. inz. Andrzej Renski ) g vineg P& v X X X Preferowana specjalnos¢: Pojazdy
dostawczego.
4.Jprof. dr hab. inz. Andrzej Renski Projekt ukladu kierowniczego do samochodu dostawczego. X X X Preferowana specjalnos¢: Pojazdy
5.]prof. dr hab. inz. Andrzej Renski Projekt zautomatyzowanego bagaznika dachowego do przewozu roweru. X X X Preferowana specjalnos¢: Pojazdy
6.|prof. dr hab. inz. Andrzej Reriski ‘Analiza wplywu konstrukcji zawieszenia samochodu osobowego na bezpieczenstwo X . X X
jazdy.
7. prof. dr hab. inz. Andrzej Reriski Analiza dynamiczna mechanizmu zwrotniczego. X X X X
g.|dr inz. Hubert Sar Wstepny projekt hamulca tarczowego do samochodu osobowego. X X X
9.]dr inz. Hubert Sar Wstepny projekt zawieszenia typu MacPherson do samochodu osobowego. X X X
Opracowanie konstrukcji sprezyny progresywnej do zawieszenia samochodu
10.|dr inz. Hubert Sar P ' Ji sprezyny progresywnej do z zent X X X
osobowego.
11.]dr inz. Hubert Sar Opracowanie konstrukcji drazka skretnego do zawieszenia samochodu terenowego. X X X
Symulacja ruchu krzywoliniowego samochodu z wykorzystaniem wynikéw badar
12.|dr inz. Hubert Sar v ) y ! 8 2 wykorzy ' vl X X X X
drogowych.
13.]dr inz. Hubert Sar Analiza poréwnawcza kinematyki zawieszenia samochodu osobowego. X X X X
lacj h h lednieni i | h ¢ i
14.]dr ins. Hubert sar Symulacja ruc u.sa.moc odu z uwzglednieniem nieustalonych stanéw znoszenia « « « «
bocznego ogumienia.
h kt: Sci h h wejsci h |
15.|dr ins. Hubert sar -Ocenalwp ywu doktadnosci wybrany'c. danycl \.Ifl.eJSCIOWyC mode u. ) X X X X
jednosladowego samochodu na wyniki symulacji jego ruchu krzywoliniowego.
16.| mar inz. Janusz Pokorski Projekt wstepny pr?eumatycvzm.ego zawieszenia samochodu dostawczego o "
dopuszczalnej masie catkowitej DMC=3500 kg.
17.|mer inz. Janusz Pokorski Prol?kt wstepvnylukladu hamulcowegfn samcfchodu dostawczego o dopuszczalnej «
masie catkowitej DMC=3500 kg z zawieszeniem pneumatycznym.
Projeki isk i tosci klockow h: | h poj
18.| mgr inz. Janusz Pokorski rojekt wstepny stanowiska do badam:? trwatosci klockéw hamulcowych pojazdu « «
smochodowego o DMC=3500 kg zgodnie Reg. 90 ECE.
19.| mer in. Janusz Pokorski Trakcyjne badania porc’wwna\nllt.:ze Ofitwalv'zanvia tretjektorii ruchu pojazdu " X
samochodowego z dwoma réznymi odbiornikami GPS.
20.|mer inz. Janusz Pokorski Opra_cowz_mie procedur odczytu parametréw trakcyjnych ruch samochodu z " X
magistrali CAN.
21.|mgr inz. 1anusz Pokorski Opracowanie bezkolizy.jnleglo uktadu odczytu predkosci obrotowych kot pojazdu " X
samochodowego z czujnikow ABS.
22| mer inz. Janusz Pokorski Badz?nia syrrm_lacyjn.e wspé.fpracy kota o.gumio.neg,o po;:azdu samochodowego z " "
nawierzchnig jezdni w czasie hamowania na nieréwnej drodze.
23.|mgr inz. Janusz Pokorski Badénial symlulacyjne procesu hamowania pojazdu samochodowego z uktadem ABS X X
na nieréwnej drodze.
24.|mgr inz. Janusz Pokorski Moc.lelowa.nie drgan pionowyc.h pzl)jazdfl samochodowego z hydropneumatycz-nym X X
zawieszeniem aktywnym na nie-rdwnej drodze.
25.|mgr inz. Janusz Pokorski Modelowanie drgari pionowych pojazdu z ttumikami magneto-reologicznymi o X X

zmiennym ttumieniu w czasie hamowania.
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26.|mer inz. Janusz Pokorski Opracowlanie p.ro‘cedury o/dtwarza.nia mapowych trajgktorii ru.chulpojazdu na " "
podstawie wynikéw badan trakcyjnych z wykorzystaniem odbiornika GPS.
27.|mgr inz. Janus Pokorski Modelowanle_pracy CZL!]nIkOW optycznych typu Correvit-L z wykorzystaniem X «
procedur analizy obrazéw.
Projekt oraz obliczenia wytrzymatosciowe ramy nietypowego pojazdu ( np. typu
28.|prof. dr inz. Mariusz Pyrz ,buggy”, ,buggykiting”, ,dune buggy” lub ,solar car”, wézka inwalidzkiego, X X
deskorolki, hulajnogi elektrycznej, ...).
Projekt oraz obliczenia wytrzymatosciowe MES nietypowego elementu pojazdu (np.
29.|prof. dr inz. Mariusz Pyrz bagaznika rowerowego, przyczepy do przewozu tédek, motocykli, lawety, przyczepy X X
rolniczej, ...).
Modyfikacja/adaptacja wybranego elementu pojazdu i obliczenia wytrzymatosciowe
30.|prof. dr inz. Mariusz Pyrz (np. elementu pojazdu po przerdbkach, klatki bezpieczeristwa samochodu X
rajdowego, ...).
31.|orof. dr inz. Mariusz Pyrz Projekt i obliczehia. wytrzymato$ciowe ramy roweru wyczynowego, rikszy, przyczepki . .
do przewozu dzieci, ...
Optymalizacja ksztattu (lub wymiaréw) wybranego elementu pojazdu kotowego ( np.
32.|prof. dr inz. Mariusz Pyrz ramy nietypowego pojazdu, wahacza przystosowanego do pojazdu po liftingu, X X specjalnosé: Nadwozia
hulajnogi elektrycznej, stupka A, ...).
Analiza charakterystyk wytrzymatosciowych elementu pojazdu z materiatu
33.|prof. dr inz. Mariusz Pyrz kompozytowego (np. poszycia drona, bagaznika rowerowego, przyczepy do X X specjalnos¢: Nadwozia
przewozu t6dek, motocykli, lawety, przyczepy rolniczej, ...).
Anali ¢ hani hel htaniani
34.|orof. dr inz. Mariusz Pyrz na |z? parame.trow mechanicznych elementu przeznaczonego do pochtaniania X X specjalnosé: Nadwozia
energii zderzenia.
Analiza efektywnosci nowych algorytmdéw optymalizacji w zastosowaniach
35.|prof. dr inz. Mariusz Pyrz inzynierskich (np. algorytmy genetyczne, ewolucyjne, fawicowe, mréwkowe, X X specjalnosé: Nadwozia
symulowanego wyzarzania, ... ).
36.]dr in2. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni Analiza metody doboru parametréow Przekladnl pIaneFarnth w uktadzie « «
napedowym samochodu - opracowanie programu obliczeniowego.
37.dr in2. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni Wstepny projekt czesci mechanicznej portalowego mostu do miejskiego autobusu « «
elektrycznego.
38.|dr in2. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni Wstepny projekt przedniego mostu napedowego do lekkiego samochodu « «
terenowego.
39.[dr inz. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni Wstepny projekt skrzyni rozdzielczej do terenowego samochodu ciezarowego. X X
40.]dr inz. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni Wstepny projekt dwusprzegtowej skrzyni biegéw do samochodu ciezarowego. X X
41.]dr inz. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni Wstepny projekt dwutarczowego sprzegta do ciggnika rolniczego. X X
42.)dr ins. Andrzej wasiewski, prof. uczelni Koncepcja lwstep?y prOJ?kt ukiadt,.l n.a;.)edoweg.o do matego samochodu " "
dostawczego wspdtpracujgcego z silnikiem spalinowym lub elektrycznym.
43.]dr inz. Piotr Fundowicz Wstepny projekt uktadu hamulcowego do samochodu osobowego. X X
44.]dr inz. Piotr Fundowicz Wstepny projekt naczepy uniwersalnej kurtynowej. X X
45.]dr inz. Piotr Fundowicz Wstepny projekt naczepy samonosnej. X X
46.]dr inz. Piotr Fundowicz Wstepny projekt przyczepy specjalnej. X X
47.]dr inz. Piotr Fundowicz Wstepny projekt przyczepy uniwersalnej. X X
48.|dr inz. Piotr Fundowicz Wstepny projekt mechanizmu wywrotu samochodu ciezarowego " "
samowytadowczego.
49.]dr inz. Piotr Fundowicz Analiza poréownawcza metod rekonstrukcji wypadku z udziatem motocykla. X X
50.]dr inz. Piotr Fundowicz Analiza poréwnawcza metod wymiarowania $ladéw na miejscu wypadku. X X
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51.|dr inz. Piotr Fundowicz Optymalizacja rekonstrukcji wypadku polegajacego na potraceniu pieszego. X X
52.]dr hab. inz. Dariusz Wigckowski, prof. uczelni Przeglad i analiza uktadéw bezpieczeristwa czynnego w pojazdach kategorii M3 i N3. X X X X
53.]dr hab. inz. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Przeglad i analiza uktadéw bezpieczeristwa biernego w pojazdach kategorii M3 i N3. X X X X
54.]dr hab. inz. Dariusz Wigckowski, prof. uczelni Przeglad i analiza uktadéw bezpieczeristwa czynnego i biernego ciggnikach kotowych. X X X X
55.|dr hab. inz. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Konwertowanie samochodéw z napedem klasycznym na samochody z napedem " " « «
elektrycznym.

56.[dr hab. inz. Dariusz Wigeckowski, prof. uczelni Przeglad i analiza manekindw stosowanych w testach pojazdéw samochodowych. X
57.]dr hab. inz. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Problematyka kompatybilnosci pojazdéw samochodowych. X
58.|dr hab. in2. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Analiza poréwnawcza réznych uktadéw grzania i chtodzenia magazynow energii w . X X

pojazdach z napedem elektrycznym.
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