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PYTANIA EGZAMINACYJNE DYPLOMOWE

Stopier studiéw: irzynierskie
Kierunek: Mechatronika

Zagadnienia podstawowe (wybér jednego pytania)

1. Podstawy mechaniki klasycznej — prawa Newtona, arawiennéci pedu, Kkrtu,
energii kinetycznej.

2 Warunki rownowagi ciat.

3 Opory ruchu ciat — pochodzenie, opis, efekty.

4. Praca, moc, energia — definicje, wzajemne relacje.

5. Zjawiskozyroskopowe — istota, zastosowanie w technice.

6 Zderzenie ciat — okétenie, opis.

7 Pogcie i opis ruchu zioonego.

8 Drgania w budowie maszyn (zagemia i sposoby eliminacji).

9. Zjawisko rezonansu — istota, opis, $d@vosCI.

10. Dynamiczna eliminacja drga

11. Naprzenia, odksztatcenia, relacjegdzy nimi.

12.  Obliczenia wytrzymatéciowe belek (momenty gue i sity tryce).

13. Wytezenie materiatu — istota i hipotezy wyeniowe.

14. Wyboczenie pgtéw — znaczenie i podstawowe obliczenia.

15. Rd&znice sterowania w uktadzie otwartym i zamgtgim.

16. Elementy uktadow automatycznej regulacji i ich gedgnamiczne.

17. Transformata Fouriera i transformata Hilberta.

18. Transformata Laplace’a.

19. Przemiany gazowe (wykrgs-V, T-9.

20. Rownanie stanu gazu.

21. Pierwsza i druga zasada termodynamiki.

22.  Pogcie entropii, entalpii i ciepta wigiwego (g, G.).

23. Prawo Bernoulliego.

24.  Zjawisko lepkdci (pojecie, jednostki).

25. Stateczné& ptywania.

26. Prawo Ohma i prawa Kirchhoffa.

27. Obwod RLC.

28. Problem gcos»” w uktadach pgdu przemiennego — trgikmocy.

29. Charakterystyki silnikow elektrycznychgotu statego i przemiennego.

30. Rodzaje korozji.

31. Relacje liniowe, konstytutywne w uktadach dyskretmyoraz analogie (uktad
mechaniczny, dynamiczny, elektryczny, hydrauliczny)

32. Zagadnienia zmniejszania redundancji w uktadacltimych.



Zagadnienia podstawowe inzynierskie (wybér jednego pytania)
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Modelowanie geometryczne 3D — zasadnicze koncepcje.

Zasadnicze konstrukcje wypljace w gzykach algorytmicznych programowania.
Zasadnicze koncepcje programowania obiektowegdoZawania.

Stopyzelazo-vegiel — r@nice wiaciwosci i zastosowania techniczne.

Stopy metali nigelaznych - cechy materialowe i zastosowania tecmeic

Tworzywa sztuczne i materiaty kompozytowe w budomigszyn.

Obrobka cieplna i cieplno-chemiczna materiatow.

Réznice w technologii wykonania poguzy produkcy jednostkowy, seryjr

i masow.

Pojcie niepewnéci pomiaru.

Tolerancje geometryczne (omawedm z nich).

Ogolne i szczegotowe zasady konstrukcji — sformaloe zadania optymalizacii.
Sprawng¢ gwintu na podstawie analizy rozktadu sit wgmaeniu gwintowym.
Obliczenia pagczen srubowych.

Polczenia wpustowe, wielowypustowe i klinowe — zastemtie i obliczenia
konstrukcyjne.

Ksztaltowanie i obliczenia pgdzer spojndgciowych (spawanie, lutowanie, klejenie).
Proces projektowania watdbw maszynowych — momentegesy, zarys teoretyczny,
stopniowanie.

Predkasci krytyczne wirujcych watow.

tozyskaslizgowe - konstrukcja i klasyfikacja, rodzaje tarcstosowane materiaty.
tozyska toczne - klasyfikacja i metody doboru, ga@ wstpne taysk skédnych.
Sprzgta cierne - schemat obliaze Rozwgzania konstrukcyjne w pojazdach
I maszynach roboczych.

Sprzgta podatne - zastosowanie i metody obliczezwigzania konstrukcyjne.
Przektadnie gignowe: rodzaje, konstrukcja, dziatanie, zastososyabliczanie.
Podstawowe parametry geometryczne przektadbatej: przetaenie, modut, koto
toczne, koto podziatowe, wskaik przyporu, korekcja i modyfikacjaow.
Podstawowe pefia MES (definicja, funkcja ksztaltu, macierz sziyéci

i bezwladndéci, obcizenia kongruentne), rodzaje elementéwrslzmnych.
Klasyfikacja sygnatow podstawowe ltarakterystyki sygnatéw losowych.
Bramkowanie i filtracja sygnatow.

Widma amplitudowe sygnatow poliharmonicznych i kiesowych.

Pomiar przyspieszedrgai.

Pomiary napgzen i odksztatce.

Przektadnie hydrostatyczne.

Przektadnie hydrokinetyczne (jedno- i dwuzakresowe)

Akumulatory energii (réne rodzaje w zafmosci od rodzaju akumulowanej energii).
Elementy uktadow hydraulicznych (pneumatycznydchioznaczenia na schematach.
Bezpieczéstwo czynne i bierne (na przyktadzie maszyn roboleayb pojazdow).
Obiegi cieplne silnikdw spalinowych.

Zjawisko histerezy na wybranym przyktadzie (np. metgcznym, mechanicznym,
itp.). Interpretacja fizyczna pola wewtre petli histerezy.

Relacja informacji i kodow cyfrowych w systemachahatronicznych, np. pojazdéw
osobowych.

Podejmowanie decyzji w ukiadach sterowania i regulav pojazdach. Poda
przyktady.
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Podstawowe bloki, z jakich skiada snikrokontroler (znaczenie, funkcje).

Zasada dziatania przetwornika analogowo-cyfrowedapy pracy, parametry, sposob
przeliczania pomdzy wartgciami fizycznymi a wartéciami  otrzymanymi z
pomiaréw).

Interfejs komunikacyjny mikrokontrolera (v#@wosci, cechy, parametry — wyhra
przykfad).

Uktady licznikowe mikrokontroleréw (cel stosowaniaazliwosci jakie plyrg z
zastosowania, podstawowe rejestry, struktura waema)

Zagadnienia specjalizacyjne (jedno pytanie w zakmosci od tematyki pracy dyplomowej!)
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Uktad nagdowy pojazdu (maszyny roboczej) jako przetwornigdgosci i momentu —
kryteria doboru przefcen.
Rodzaje i typy skrzy biegdow.
Mechanizm ranicowy — zasada dziatania, kinematyka i dynamikptyw blokady
na wiaciwosci trakcyjne pojazdu.
Podstawowe typy zawiesze
Dobor sztywnéci i ttumienia w zawieszeniach pojazdow.
Podstawowe typy przekladni kierowniczych i zasadaacyp mechanizmu
wspomagania.
Sterowanie pragcsilnikdw prdu statego (rozruch, hamowanie).
Sterowanie pragsilnikow prdu przemiennego (rozruch, hamowanie).
Sterowane parametry fizyczne czynnika roboczego w ktadzie
hydraulicznym/pneumatycznym.
Rodzaje przektadni ngdowych stosowanych w budowie pojazdow i maszyn
roboczych.
Elementy napdoéw hydraulicznych i pneumatycznych, oznaczeniaaematach.
Podstawowy model funkcjonalny typowego ukiadu ragj funkcja ukfadu
sprzzenia pomiarowego oraz regulatora.
Podstawowe rodzaje regulatoréw.
Sposoby poprawy stabilda uktadow sterowania i regulacji.
Definicja i zadania diagnostyki technicznej.
Monitorowanie, diagnozowanie, nadzorowanie — defini wspoétzalenosci miedzy
tymi pojeciami.
Manipulator: zadanie proste i odwrotne kinematytymamiki.
Zasada dziatania matryc CCD i CMOS oraz ich cechytkowe wynikagce z
zastosowanej technologii.
Histogramu danych obrazu cyfrowego i jego walatytkiowe.
Metody filtracji obrazéw cyfrowych.
Rodzaje sieci wymiany danych stosowane w pojazdadszynach roboczych.
Uktady sterowania silnikow spalinowych o zaptorse®czynnym.
Uktady sterowania silnikow spalinowych o zaptorskrowym.
Zasada dziatania filtru Kalmana (etapy procestefifi i zastosowania).
Budowa sterownika pojazdu.
Budowa i dziatanie sieci CAN. Mechanizm arhitav sieci CAN.
Systemy diagnostyki poktadowej w samochodach.
Systemy ABS a przyczepfiokota do nawierzchni drogi.



